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PRODUCT CERTIFICATION

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the
following two conditions: (1) This device may not cause harmful interference, and
(2) this device must accept any interference received, including interference that
may cause undesired operation.

Modifications not expressly approved by this company could void the user's
authority to operate the equipment.

C

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B, pursuant to part
15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful
interference when the equipment is operated in a commercial environment. This equipment
generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used in
accordance with the instruction manual, may cause harmful interference to radio communications.
Operation of this equipment in a residential area is likely fo cause harmful interference in which case
the user will be required to correct the interference at his own expense.

This device complies with Industry Canada’s RSS-310. Operation is subject to the
condition that this device must not cause harmful interference and must accept any
interference, including interference that may cause undesired operation of the
device.

Cet appareil est conforme & la norme RSS-310 d'Industrie Canada. L'opération est
soumise & la condition que ce dispositif ne doit pas causer d'interférence nuisible et
doit accepter toute interférence, y compris les interférences qui peuvent entrainer
un mavuvais fonctionnement de l'appareil.

Das Produkt entspricht bei bestimmungsgeméafler Verwendung den grundlegenden
Anforderungen der folgenden EU-Richtlinien (www.monilog.de)
c € 2014/53/EU (RED - Richtlinie)
2011/65/EU (RoHS Richtlinie)
2012/19/EU (WEEE - Richtlinie)

This device has been designed to operate with the antennas listed below (see Technische Parameter). Antennas not
included in this list are strictly prohibited for use with this device. The required antenna impedance is 50
ohms.

To reduce potential radio interference to other users, the antenna type and its gain should be so chosen that the
equivalent isotropically radiated power (e.i.r.p.) is not more than that permitted for successful communication.

Cet appareil a ét¢ concu pour fonctionner avec les antennes énumérées ci-dessous (voir 2. Parametres techniques). Les
antennes n’étant pas énumérées dans cette liste sont strictement interdites pour une utilisation en combinaison
avec cet appareil. L'impédance de |'antenne requise est de 50 ohms.

Afin de réduire les interférences radio potentielles pour les autres utilisateurs, le type d'antenne doit étre choisi afin que
la puissance isotrope équivalente (e.i.r.p.) ne soit pas supérieure & celle permise pour réaliser une
communication stable.
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1. EINLEITUNG
1.1 LIEFERUMFANG

Vielen Dank, dass Sie sich fir das MONILOG® EnDal smart entschieden haben.

Lieferumfang' (Standard):

e  MONILOG® EnDal smart, inkl. 2 x LR14, Alkaline- oder Lithium-Batterien entsprechend Ihrer
Anforderung
o Installations-CD
= Konfigurationssoftware , MONILOG® Analyzer” mit integrierter Software-Hilfe
= Treiber fir USB-Schnittstelle
= Bedienungsanleitung in elekironischer Form (PDF)
= Anwendungsbeispiele, Handbuch Transportiberwachung

e Ausdruck der Bedienungsanleitung

e USB 2.0 Schnittstellenkabel (Typ A Typ Mini AB)
o GPS Antenne (mit Kabel oder Stabantenne entsprechend lhrer Anforderung)

Um unsere Produkte fir die jeweiligen Anwendungen weiter optimieren zu kénnen, stehen wir
Anregungen und Anderungswiinschen lhrerseits stets offen gegeniber.

1) Der Lieferumfang kann aufgrund von speziellen Vertragsvereinbarungen vom Standard abweichen!

1.2 KURZANLEITUNG FUR DEN INSTALLATEUR

Vorausgesetzt der MONILOG® EnDal smart ist fir den Einsatzfall vorprogrammiert und die
Batteriekapazitat ausreichend, muss das Gerat nur noch am Transportgut befestigt und
eingeschaltet werden. Die Befestigung erfolgt vorzugsweise mit 3 Befestigungsschrauben oder
optional mit Magnetfissen (siehe Abschnitt 3.5).

Driscken Sie kurz die status ~Taste. Leuchten dabei die active-LED und die battery-LED grin, ist das
Gerdt betriebsbereit und Sie mussen nichts weiter tun. Anderenfalls driicken Sie zum Einschalten

I
des Gerdtes die O Taste mindestens 2 s bis die beiden LED’s griin aufleuchten und lassen Sie

danach die Taste los.
In allen anderen Zusténden lasst sich das Gerét nur mittels der Analyzer-Software bedienen (siehe
Abschnitt 3.2). Folgen Sie den Hinweisen in der Analyzer-Software oder fragen Sie lhren

|
Administrator. Zum Ausschalten dricken Sie die O Taste mindestens 4 s bis die alarm-LED
dauerhaft rot leuchtet.
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1.3 FUNKTIONALITAT

Das MONILOG® EnDal smart ist ein universeller Datenlogger. Entwickelt fir Langzeit-
Messanwendungen, ist er bestens fir die Uberwachung von Transportgitern und kritischen
Umgebungen geeignet.

Die integrierte Sensorik fir die Detektion von Stofereignissen und fir die Temperatur-, Feuchte-,
Luftdruck- und Neigungsmessung erméglicht eine Vielzahl unterschiedlicher Messanwendungen.
Konfigurierbare Alarmschwellen sorgen fur die sichere Erkennung von Grenzwertilberschreitungen.
Die Méglichkeit der Positionsermitlung des MONILOG® EnDal smart bei Ereignissen sowie
zeitgetaktet erméglicht sowohl die Uberpriifung der Transportroute als auch eine genaue

Lokalisierung kritischer Transportvorgénge.

Die aufgenommenen  Positionsdatensdtze,

inklusive Geschwindigkeit und Richtung kénnen
anschlieBend in Google Earth oder ein anderes

Programm importiert und ausgewertet werden.

GPS-Pos®on 24
[51.0511104, 14.701152)
Date/Time: 10.09.2014 09:.00:29
Speed 79.2 ki

Event Tracking

Route: Hisr hin - Yon hist

Der kompakte und netzunabhéngige Aufbau ermdglicht

eine einfache Befestigung an oder in Transportgitern und
Transporteinrichtungen.

Das Gehduse des Gerdtes schitzt vor Staub und Wasser

(Schutzgrad IP 67) und ist deshalb ebenfalls fir den

AuBeneinsatz geeignet. Das MONILOG® EnDal smart ist somit

als nahezu unsichtbarer Warenbegleiter universell im internationalen

Giterverkehr, in Lagerrdumen, auf Umschlagplatzen und unterwegs
auf Schiene, Straf3e sowie auf dem Wasser- und Luftweg einsetzbar.

Die Stromversorgung wird durch handelsibliche, austauschbare Alkaline- oder Lithium-Batterien
realisiert. Durch die sehr geringe Stromaufnahme und die damit verbundene sehr lange,
wartungsfreie  Betriebszeit ist das MONILOG® EnDal smart bestens fir autarke
Langzeitanwendungen geeignet. Energieoptimierte Betriebseinstellungen erméglichen unter raven
Umgebungsbedingungen eine autarke Laufzeit von bis zu einem Jahr.

5.
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Das lizenzfreie Konfigurationsprogramm MONILOG® Analyzer erméglicht eine einfache und
intuitive Konfiguration des Gerdétes. Es bietet eine umfassende Anpassung der Gerétefunktionen an
lhre anwendungsspezifischen Anforderungen. Neben der detaillierten Auswertung der Geréatedaten
in Messwert-Tabellen und -Diagrammen stellt das Programm ebenso Exportfunktionen zu externen
Anwendungen (z.B. Microsoft Excel) zur Verfigung.

Mit der Reportfunktion wird sofort ohne notwendige Einstellungen eine Ubersicht zu den Messdaten
und Aktivitdten des Gerdtes erstellt.
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1.4 UMWELT- UND SICHERHEITSHINWEISE

USB-Kabel

Bitte nutzen Sie nur das mitgelieferte USB-Kabel um die volle Funktionalitat des Geréates zu

gewdahrleisten!

Umwelt & Entsorgung |, 3,-

N

Das MONILOG® EnDal smart enthalt, exklusive der internen Batterien, keine atzenden oder

umweltschédigenden Stoffe.

Verbrauchte Batterien sind umgehend aus dem Gerét zu entnehmen und umwelifreundlich,

entsprechend der geltenden Gesetzgebung zu entsorgen. Lithium-Batterien sind Sondermiill.

Batteriebetrieb

Die Stromversorgung wird beim MONILOG® EnDal smart durch 2 wechselbare Alkaline- oder
Lithium-Batterien (Typ C|R14) gewahrleistet. Diese kénnen entsprechend der in der Gebrauchs-
anleitung angegebenen Spezifikation im Fachhandel erworben werden.

Beim Einsatz von Lithium-Batterien ist das MONILOG® EnDal smart beim Transport entsprechend
der weltweit giltigen UN-Klassifizierung als Gefahrgut Klasse 9 zu kennzeichnen. Die sich dadurch
ergebenden Transportbedingungen sind zu beachten!

Bitte beachten Sie, dass beim Einsatz alternativer Batterietypen die Funktionalitat des Gerdtes
eventuell nicht mehr im gesamten angegebenen Temperaturbereich von -40 bis 85°C gewdhrleistet

werden kann.

ACHTUNG!
Verwenden Sie nur eigensichere Batterien.
Bei Nichteinhaltung, der im Umgang mit Lithium-Batterien geltenden nationalen
Vorschriften/Gesetze, entfallt jeglicher Haftungs- und Gewdéhrleistungsanspruch!

Stilllegung

Bei Stilllegung sind die Geréte ordnungsgeméf3 auszuschalten und alle Batterien den Gehausen zu

entnehmen und umweltgerecht zu entsorgen.
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2,

TECHNISCHE PARAMETER

Gehdusematerial

Aluminium, pulverbeschichtet

Schutzgrad

IP67

Gewicht

e 0,75 kg (Standardausfishrung mit Batterien)
38g (je MagnetfuB3, 3 Stiick je Modul optional)

Abmessungen (H/B/T)

35 x 140 x 100 mm? (Standardausfihrung)
@25mm x 15mm (kleiner MagnetfuB3)

Montageart

Betriebs- und
Lagerbedingungen

Datenerhalt

Flachenmontage (Schraubbefestigung empfohlen), alternativ
Magnetfumontage (auf Anfrage)

Einsatzbedingungen

= -20°C bis +70°C mit Alkaline Batterien
= -40°C bis +85°C mit Lithium Batterien

Datenspeicher, Uhrzeit

mindestens 10 Jahre (unabhangig vom Batteriezustand)

Intern

Speicherart/-gréfle 32 MB Flash Parameter- und Datenspeicher
Datum / Uhrzeit als Weltzeit UTC unabhéngig von der Stromversorgung
Systemuhr gestitzt durch eine interne Batterie, Austausch beim Hersteller nach 6 Jahren

notig
Spannungsversorgung
* 2 Batterien Typ C bzw. R14 austauschbar
o Alkaline Batterien (2 x 1,5 V; 8000 mAh)
o Lithium Batterien (2 x 3,6 V; 8500 mAh)

» Betriebsdauer: mindestens 1 Jahr (bei Synchronintervall von 10 min,
alle Optionen aktiv)

Externe Schnitistellen

UsSB = USB 2.0 Client (Mini-USB AB)
Anzeige- und Bedienelemente ‘
1 grine activelED
LED 1 rote alarm-LED
1 rot-griine battery-LED (zweifarbig)
1 Ein/Aus-Taste (passwortgeschitzt)
Taster

1 Status-Taste
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Positionsbestimmung

Stecker)

Kanale 32 Satelliten (GPS, SBAS, BeiDou, QZSS)
Aufzeichnung 25.000 Datensétze, Toleranz 100 m
Ant SMA:- Buchse zum Anschluss einer externen aktiven Antenne 50 Q
ntenne
(3-30 mA / 3V / Stab- oder Kabelantenne)
Geprifte GPS Antenne
T *  Chinmore GS-10DSMA3V-002 (Magnetantenne mit 5m Kabel, SMA
YP

Verstarkung / Impedanz

= 30dBi/50Q

Geratezulassung

= CE IC, FCC

Kalibrierung

Messgréfie

Werkskalibrierung giiltig fir 2 Jahre, wenn nicht anders vereinbart

Messbereich

Gerdatesensoren

Toleranz Datensétze

Beschleunigung

(StoBereignisse)

+/- 16 g (3-Achsen)

Bei Uberschreitung einer
Registrierschwelle ab 0,3g wird
eine StoBBkurve (2kHz, 1sec)
aufgenommen. Die 500 gréfiten
StoBkurven werden gespeichert.

(optional: 100g; ab 3g; 1kHz)
Untere Grenzfrequenz 1 Hz

Obere Filtergrenzfrequenz
einstellbar

+/-0,32 g

500 Kurven
(+/-29)

Temperatur

-40 °C-85°C

+/-0,5K 200.000

Relative Luftfeuchte

0 %RH - 100 %RH

+/- 2 %RH 200.000

Luftdruck

260 - 1260 mbar
(optional: 10 — 2000 mbar)

(+/- 4 mbar)

+/- 2 mbar
200.000

Neigung

Neigungsberechnung aus statischer
Beschleunigung

Bei Uberschreitung einer
Neigungsschwelle wird eine
Neigungskurve (12 Hz, 8 sec)
aufgenommen. Es werden bis zu
640 Neigungskurven gespeichert.

+/- 3 Grad

200.000

640 Kurven

9.
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3. GERATEBESCHREIBUNG MONILOG® Endal smart

3.1 GERATEAUFBAU / GERATEANSICHT

Draufsicht:

active © i
T 7

gt O

Vorderansicht:

1 Batteriedeckel 5 status-Taste

2 Anschluss GPS-Antenne 6 Typschild

3 Status- und Aktivitats-LEDs 7 USB-Anschluss

4 Fin/AusTaste 8 Temperatur-/Feuchte-Sensor

-10 -
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3.2 BEDIENUNG DES MONILOG® EnDal smart

Fir die Bedienung des Gerdtes stehen eine Taste , Ein/Aus” (D und eine Taste ,status” j;mﬁf

zur Verfigung. Die ,Ein/Aus” -Taste dient zum Aktivieren und Deaktivieren des Gerétes. Die
,status” -Taste dient der Anforderung einer einfachen visuellen Statusausgabe. Zur Visualisierung
der méglichen Zusténde stehen am Gerét 3 LEDs zur Verfigung.

Einschaltzustand des Gerétes prifen

Um Festzustellen, ob das MONILOG® EnDal smart ein- oder ausgeschaltet ist, driicken Sie kurz
die Ein/Aus-Taste:

grine active-lED leuchtet nicht auf > das Gerat ist AUS

grine active-lED leuchtet kurz auf > das Gerét ist AN

Geriit Einschalten

Zum Einschalten des EnDal smart driicken Sie die Ein/Aus-Taste (~1 Sekunde) bis die griine LED
aufleuchtet. Lassen Sie danach die Taste los. Das Gerat beginnt im Anschluss mit der

Datenaufzeichnung.

Gerit Ausschalten

Um das EnDal smart auszuschalten, halten Sie die Ein/Aus-Taste gedriickt. Nach kurzer Zeit
beginnt die rote alarm-LED zu blinken. Wird sie weiterhin gedriickt gehalten leuchtet sie dauverhatt.
Jetzt kann sie losgelassen werden. Das Gerét schaltet sich dann ab. Dies kann durch einen kurzen
Druck aut die Ein/Aus-Taste oder die status-Taste geprift werden.

Wird die Ein/Aus-Taste wahrend des Blink-Zustandes losgelassen, bleibt das Gerat weiterhin
eingeschaltet.

Hinweis:

Schalten Sie EnDal smart nach der Konfiguration aus und erst nachdem es montiert ist wieder ein,
damit keine vorzeitigen StoBBereignisse registriert werden und die Ruhelage richtig
bestimmt wird.

-11 -
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3.3 BEDEUTUNG DER LED-ZUSTANDE

LED Was? Wie? Wann? 2. LED Bedeutung
active

Grin leuchten | ~ 1 Sekunde Einschalten Gerdt eingeschaltet

(active)

Grin leuchten | 1x kurz Tastendruck kurz Gerdat ist aktiv

(active) aufblitzen

Grin Lleuchten | ~ 1 Sekunde USB aktiv USB angeschlossen/

(active) getrennt

Grin Blinken unregelméBig USB aktiv USB Dateniibertragung

(active)

Grin Leuchten | 0,1-8 Sekunde Gerat aktiv Aufzeichnung von

(active) Stof3-, Synchron- oder
Ereignisdaten

Grin Blinken regelmé&Big Gerdat aktiv Suchen von

(active) GPS-Koordinaten

Grin Lleuchten | 4 Sekunden USB- Rot (alarm) | Speicher wird geléscht

dauerhaft Konfiguration

Grin Lleuchten | solang gedriickt | Tastendruck status | Weitere Gerdt ist aktiv und

(active) méglich zeichnet Daten auf

Grin nicht solang gedriickt | Tastendruck status | Weitere Gerdt ist inaktiv, es

(active) Leuchten méglich befindet sich vor dem
Aktivierungszeitpunkt
oder nach dem
Deaktivierungszeitpunkt
(es werden keine
Daten aufgezeichnet)

Grin solang gedriickt | Tastendruck status | Weitere

(active) méglich

212
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LED Was? Wie? Wann? 2. LED Bedeutung
alarm
Rot (alarm) | Blinken 3x kurz Tastendruck Gerdt bereitet
Ein/Aus-Taste ausschalten vor
langer 2s
Rot (alarm) | Leuchten | solange Taste Tastendruck Gerdt schaltet aus
gedrickt ist Ein/Aus-Taste (LED erlischt bei Taste
langer 3s loslassen)
Rot (alarm) | Blinken bis zu 3x kurz Tastendruck Grin Gerdt bleibt an
Ein/Aus-Taste (aktive)
ltinger 2s > blitzt kurz
danach auf
losgelassen
Rot (alarm) | Blinken 3x kurz, 3x Einschalten Grin Hardwarefehler im
lang, 3x kurz (aktive) Speicher
(SOS)
Rot (alarm) | Blinken 3x kurz, 3x Einschalten Batterie leer, Gerat
lang, 3x kurz schaltet sich wieder
(SOS) ab
Rot (alarm) | Blinken 5x kurz Einschalten Grin Hauptlage konnte
oder USB- (aktive) nicht k?estimmf v\./ercllen
Konfiguration - Neigungsereignis
inaktiv
Rot (alarm) | Blinken anhaltend mit Einschalten Update-Modus aktiv
1 Hz bzw. keine giltige
Firmware gefunden
Rot (alarm) | Leuchten | solang gedriickt | Tastendruck status | Weitere Es wurde ein
méglich Alarmwert
Uberschritten
Rot (alarm) | nicht solang gedriickt | Tastendruck status | Weitere Es wurde noch kein
Leuchten méglich Alarmwert
Uberschritten

213
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LED Was? Wie? Wann? 2. LED Bedeutung
battery
Grin leuchten | solang gedriickt | Tastendruck status | Weitere Die Batterie besitzt
(battery) mdglich noch iber 50%
Restladung
Orange leuchten | solang gedriickt | Tastendruck status | Weitere Die Batterie besitzt
(battery) méglich zwischen
50% und 25%
Restladung
Rot leuchten | solang gedrickt | Tastendruck status | Weitere Die Batterie besitzt
(battery) méglich zwischen
25% und 10%
Restladung
Rot blinken solang gedriickt | Tastendruck status | Weitere Die Batterie besitzt
(battery) méglich noch weniger als 10%
Restladung

- 14 -




IMOnNILOG, Endal smart GERATEBESCHREBUNG MONILOG® ENDAL SMART

3.4 GERATELAUFZEIT UND BATTERIEWECHSEL

Geratelaufzeit

Die Geratelaufzeit des MONILOG® EnDal smart ist neben den Umgebungsbedingungen und der
Stof3h&ufigkeit auch von den eingestellten Messparametern und dem Batterietyp abhdngig. Hierbei
sind die Intervalleinstellung der GPS-Positionsermittlung, die Aktivierung der kontinuierlichen
Neigungsmessung sowie der Messintervall fir Temperatur, Feuchte und Druck mafBgebend. Der
Zusammenhang zwischen Gerételaufzeit und GPS- bzw. Synchronintervall ist in der folgenden
Abbildung verdeutlicht. Der reale Batteriezustand wird im Gerat wéhrend der Laufzeit und unter
Beachtung nicht  vorhersehbarer  Ereignisse  ermittelt.  Eine sehr klein  eingestellte
Stof3registrierschwelle kann zu haufiger Aktivierung des Gerétes und damit zur Reduzierung der
Laufzeit fihren. Es wird daher empfohlen mindestens 0,59 einzustellen (bei 100g-Geréten ab 5g).

Batterievariante 1) 2x Lithium LR14 (8500 mAh)
Batterievariante 2) 2x Akaline LR14 (7800 mAh)
Betriebszeitdiagramm - Naigungs cufzsichnung inckiiv
- - - Neigungs aufzsichnung dkiiv
1000 Stesseraignisse geschatzt, GPS-Such-Intervall: Th
1200 -

3 Jahre

1000 1 Lithium

(2x3.6V [R14)

- 800 ____ — |Neigung,Lifhium‘i 2 Jahre
S s B N s B R B 5 9 IR R e g s
3
=
ﬁ 600 ~
3
= Alkaline
5 (2x1.5V LR14)
400 - 1 Jahr =

————— | | —— — — | —_S— _ TS _ WS W_ WS Sem | Semey s e emese_ smeme sese s seses| s |
o — — —_——— — =

200 - 1/2 Jahr

h 100
Synchronintervall [min]

Abbildung 1: Abschétzung der Gerételaufzeit in Abhéngigkeit vom Synchronintervall
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Batteriewechsel

Vor dem Batteriewechsel ist das MONILOG® EnDal smart ordnungsgeméf auszuschalten.
Anderenfalls ist ein Datenverlust des Gerétes nicht auszuschlieBen.

Achtung:

Beachten Sie die richtige Polaritét beim Einlegen der Batterien!

Gehen Sie zum Wechseln der Batterie wie folgt vor:

1) Entfernen Sie den Batteriedeckel und die Batteriebriicke durch Lésen der Befestigungsschrauben
mithilfe eines Schraubendrehers (Kreuzschlitz, H Grafie 1).

AnschlieBend kénnen Sie die Batterien einfach entnehmen.
2) Setzen Sie nun die neue Batterie gemaf3 der angegebenen Polaritét in das Gerét ein.
3) Schrauben Sie zuletzt den Batteriebriicke und Batteriedeckel wieder fest. Beachten Sie dabei

das maximale Anzugsdrehmoment von 0,5 Nm fir die Batteriebriicke und ca. 1Nm fir den

Batteriedeckel.
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3.5 MONTAGEINFORMATION

Das Gerdat kann mit 3 Befestigungsschrauben beispielsweise vom Typ Zylinderschraube DIN 912
M5 bzw. Llinsenschraube DIN 7985 M5 der Festigkeit 8.8 respektive A2-70 oder héher,
entsprechend der gekennzeichneten Befestigungslécher in Abbildung 2, am Transportgut
angebracht werden. Zusétzliche Unterlegscheiben DIN 125 5,3mm in Kombination mit
Federscheiben bzw. Sicherungsscheiben S5 sind empfehlenswert. Auch Holzschrauben mit ebener
Kopfautlage sind verwendbar wenn an Holzelementen verschraubt werden soll.

Das Anzugsmoment fir die M5-Schrauben sollte ca. 4,5Nm fir Festigkeit 8.8 respektive 3,5Nm fir
A2-70 betragen. Optional kann das Gerat auch mithilfe von Magnetfifien aut magnetischen

Oberflachen montiert werden. Auch die Spanngurtmontage ist denkbar.

Das Messgerdat sollte mdglichst direkt am zu messenden Transportgut angebracht werden.
Stof’dampfende oder schlecht angekoppelte Unterlagen kénnen die StofBmessung negativ

beeintréachtigen.

Bei der Montage der GPS-Antenne des MONILOG® EnDal smart ist zu beachten, dass eine freie
Sicht von der Montagestelle zum Himmel die GPS-Empfangsbedingungen wesentlich verbessert.
Eine Umhausung oder Abdeckung der GPS-Antenne kann den GPS-Empfang wesentlich
verschlechtern oder sogar komplett verhindern. Ein schlechter GPS-Empfang kann zu einer erhéhten

Stromaufnahme und somit zu einer verkirzten Batterielaufzeit fuhren.

MONILOG
o | EnDal smart E
E co

34,5

138.5 99.5

117

85

Abbildung 2: Maf3e und Montageinformation des EnDal smart
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4. PC-SOFTWARE - MONILOG® ANALYZER

Das Programm MONILOG® Analyzer kann sowohl zum Auslesen als auch Konfigurieren des
MONILOG® EnDal smart und weiterer MONILOG® Gerdte genutzt werden. Es dient zur
Darstellung und Analyse der aufgezeichneten Daten in tabellarischer und grafischer Form.
Weiterhin kénnen Datensatze lokal auf Ihrem PC gespeichert bzw. von lhrem PC geladen werden.

4.1 INSTALLATION

4.1.1 Allgemeine Softwareinstallation

Die mitgelieferte CD enthalt die Installation der Software MONILOG® Analyzer. Bitte starten Sie
die Installation mit einem Doppelklick auf die Datei ,setup.exe” und folgen Sie den Anweisungen.

Mit der Installation der Auswertesoftware MONILOG® Analyzer wird der benstigle USB-
Gerdatetreiber installiert. Ist die Installation des USB-Treibers nicht erfolgreich, kann dieser manuell
installiert werden. lesen Sie dazu Kapitel 4.1.2 . Die Installation von Google Earth® kann

Ubersprungen werden, wenn die Darstellung der GPS-Informationen nicht gewiinscht ist.

4.1.2 USB-Treiber

Hinweis:

Kommt es bei der Installation von MONILOG® Analyzer zu Problemen, kann es erforderlich sein
den Treiber fur die USB-Verbindung manuell zu installieren.

Zur Installation des USB-Treibers sind folgende Punkte zu beachten:

e Sie bendtigen Administratorrechte um einen Treiber zu aktualisieren.
o Die Abbildungen kénnen sich von der Ansicht Ihres Gerétemanagers unterscheiden.
e Es kann eine abweichende Systemsprache vorliegen.

e Der Treiber muss bei erfolgreicher Installation nur einmal auf lhrem Computer eingerichtet

werden.

Installationsablauf

1. Verbinden Sie das MONILOG® EnDal smart mithilfe des mitgelieferten USB Kabels mit
lhrem PC.
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Beim Verbinden des Gerdtes leuchtet die grine activelLED auf. Nach Erléschen der LED
besteht die USB-Bereitschaft.

2. Offnen Sie den Ordner der mitgelieferten CD und fishren die Datei ,, USB-driver-install.exe”
als Administrator aus. (via Rechtsklick)

Offnen
®0 Als Administrator ausfiihren
Behandeln von Kompatibilitdtsproblernen

An "Start" anheften

3. Folgen Sie den Anweisungen bis die Installation fertiggestellt ist. Im Anschluss kénnen Sie

das MONILOG® EnDal smart mit der Software MONILOG® Analyzer auslesen.

4.2 ALLGEMEINE BENUTZUNG DER PC-SOFTWARE

4.2.1 Herstellen der Gerate-Verbindung

Wenn der Gerdétetreiber installiert und ein Gerat iber USB angeschlossen ist, wird die Verbindung

beim Start der Auswertesoftware in der Regel automatisch hergestellt.

Sollte das Auswerteprogramm bereits vor dem Anstecken des Gerdates aktiv gewesen sein, bewegen
Sie die Maus in den Bereich [COM-Port] (Abbildung 3). Die Verbindung wird automatisch
hergestellt. Wenn Sie ein Gerat an einem anderen COM-Port verbinden wollen, klicken Sie auf das
USB-Symbol und wéhlen diesen im Auswahlfenster aus (siehe dazu Abbildung 4). Nach
erfolgreicher USB-Verbindung werden die Statusdaten des angeschlossenen Gerdtes angezeigt
(mehr dazu in Abschnitt 4.3.1).

.
£ MONILOG Analyzer LOD =NAch X

Datei  Anzeige  Enstellungen  Info

A=A

Abbildung 3: keine Verbindung = COM-Port auswéhlen

==
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& USB-Verbindung @
USB-Verbindung
MName: BB-Gerat Gerat: EnDal smart {Typ 03)
[ + Verbinden " & Trennen H *4 Refresh
COM-Port  Gerdtetyp Geratebezeichnung  Seriennummer Verbindung
ECOMIE EnDal smart BB-Gerat 201510001 v ]
CoMle EnDal smart ELD-Gerat 201510015

Abbildung 4: USB Verbindungsfenster: aktuell mit COM15 verbunden
COM 16 ebenfalls verfigbar

Bei Verbindungsproblemen:

Wenn keine Verbindung zum Gerat aufgebaut werden sollte, wahlen Sie
die Refresh-Schaltfléche (blaver Doppelpfeil) und trennen sie das USB-Kabel vom
Gerdt. Verbinden Sie es anschlieBend erneut mit dem USB-Kabel.

4.2.2 Dateibereich

Die aus einem MONILOG®-Gerat ausgelesenen Daten kénnen als Datei abgespeichert werden. Ein
Klick auf die Schaltflache ,Datei H speichern” oder die entsprechende Meniauswahl 6ffnet

den Speicher-Dialog.

e

&+ MONI LOG Analyzer 1L.OO

Datei  Anzeige  EBinstellungen  Info

WP ==

Abbildung 5: Dateibereich

L
¥

Ebenso kénnen abgespeicherte Daten wieder in das PC-Programm eingelesen werden. Die
Schaltflache [_-_—_% ,Datei laden” 8ffnet den entsprechenden Dialog zur Auswahl der gewiinschten

Datei.

4.2.3 Meldungsfenster (Log)

Das Meldungsfenster, zu finden als Programm-Reiter “Log”, erméglicht den Uberblick tber die mit
dem Programm durchgefihrten Aktionen bzw. die Status-Anderungen des Gerdtes wahrend der
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bestehenden USB-Verbindung. Fehlermeldungen und Hinweise beispielsweise zur Durchfihrung
von Konfigurationsbefehlen, Verbindungsaufbau zu Geréten, Speichern von Daten, usw. werden
hier aufgelistet.

| EnDal smart "EnDalsmart” | Log |

W) Bitte beachten Sie, dass alle Zeitpunkte intern im UTC-Format gespeichert sind und vom Programm auf ihre Lokalzeit umgerechnet werden (Windows-Einstellung "

u 14,02.2019 11:56:17: Auswerteprogramm gestartet...

W 14.02,2019 11:56:18: : Status aktualisiert,

14.02,2019 11:56:19: : Synchrondatenubertragung abgeschlossen.
14.02,2019 11:58:54: ; Stoldatenibertragung abgeschlossen,
14,02,2019 11:53:57: EnDal smart " verbunden (COM13).

14,02,2019 12:07:11: Gerat getrennt (COM13),

14,02, 2019 12:08:25: Beginne Datei zu lesen "201610012_K40.esm” ...
14,02,2019 12:08:25: Datei "201610012_K40.esm" ->= Datei geladen.

QOO O

Abbildung 6: Log-Fenster

4.2.4 Ansicht der Messdaten

Die Messdaten miissen zundéchst wie oben beschrieben entweder von einem angeschlossenen
System ausgelesen oder in einer gedtineten Datei vorhanden sein. Die Darstellung ist jeweils als
Diagramm oder Tabelle méglich.

Diagramme
In Diagramme kann hineingezoomt werden. Ziehen Sie dazu ein Auswahlfenster mit der Maus auf
(sieche Abbildung 7). Die Ansicht linear dargestellter Diagramme kann mit gehaltener rechter

Maustaste <=%Dverschoben werden. Logarithmisch dargestellte Diagramme kénnen an gewiinschten
Stellen gezoomt, jedoch nicht geschoben werden. Uber die Bewegung des Mausrades hoch/runter
wird konzentrisch gezoomt. Der Standardzoom wird durch Doppelklick auf das Diagramm oder

Fo
iber die Schaltfléche wiederhergestellt.
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Status | Konfiguration | Synchromwerte | Alarm-Ereignisse | Stoss Auswertung | Erfassungszeitréums

Tabelle Synchromwerte | Diagramm Synchromwerte | Diagramm Neigungslage |

966
964
862
860

I T -]

858

Cursor: 14.01.2016 16:02:54

T T
15.01 16 00:00:00 16.01 16 00:00:00

T
417.01 16 00:00: 00

18

T
01.16 00:00:00

T
19.01.16 D0:00:00
Zeitpunkt: 18,01,2016 17:45:22 (Messpunkk: 1200)

T
20,01 16 000000

FQ’I
= —
o] 2] x-Achse: Werte r.
o ¥ —— Temperatur: 24,07 °C
] 2 W — Feuctte 15,27 %
20 [ — Drusk 9871 mbar
21 g [ — Taupunk:  -3,90°C
880 4z 45
o lz e 17eEEE
=141 Datum:  18.01.2016
= e 12
EEICS FRES N Schwellsn anzeigen
2 :
Sor 10y
PN =
s o2z
EIOR 1S
5
aga |2

Abbildung 7: Zoom-Auswahlfenster

Sortierfunktion in Tabellen

Fir Tabellen steht eine Sortierfunktion zur Verfigung. Diese wird durchgefihrt, indem im

Tabellenkopf auf die jeweilige Spalte geklickt wird. Dies erleichtert das Finden der

Maximum/Minimum-Werte. Es wird abwechselnd aufsteigend und absteigend sortiert. Die

Datensdtze bleiben davon unverandert.

Tabelle Synchronwerte | Diagramm Synchronwerte | Diagramm Meigunagslage |

Temperatur [°C Feuchte [%]

Taupunkt [°C] | Druck [mbar]

Meigung x [a] Meigung v [a] II1

ﬁ Extremwerte berechnen]

N, sDam A | zeit

i 23.10,2015 16:17:02
2 23.10,2015 15:18:59
3 23.10,2015 16:20:59
4 23.10,2015 16:22:59
5 23.10,2015 16:24:59
-] 23,10,2015 16:26:59
7 23.10,2015 16:28:59
8 23.10,2015 16:30:59
9 23.10,2015 16:32:59

24,43
24,20
24,07
23,91
23,74
23,53
23,47
23,34

23,23

40,93
35,99
34,98
35,25
33,16
39,65
36,14
36,66

36,78

10,30
3,08
7,66
7,63
744
7496
7,61
7,70

7,85

990,6
990,7
990,6
990,4
990, 3
990,1
990,5
990,6

990,4

0,212
0,215
-0,215
0,212
0,211
0,217
0,214
0,212

0,211

1,024
1,029
1,029
1,029
1,031
1,029
1,027
1,027

1,029

Abbildung 8: Tabellenspalten sortieren
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4.3 MONILOG® EnDal smart...

4.3.1 Avuslesen von Status-, Konfigurations- und
Messdaten

Nach erfolgreichem Herstellen der Verbindung zum EnDal smart werden vom PC-Programm die
Messdaten automatisch ausgelesen und wie folgt dargestellt:

"B MONI LOG Analyzer 1.30 “201610020_160923.esm’ - ol . o B e
Datei Anzeige Einstellungen Info

RCEERE :
06.07.2016 [Ev 16:21:53 £ (2l parsteliungszeitraum: 07.07.2016 [~ 10:2428 £ r
i 1
5EnDaLsmart'Test1'§||_og | o

Status |Kcnﬁguraﬁon|5ynd’1ronwerhe Alarmereignisse | Stofl Auswertung Erfassungszeihéume| —

EnDal smart "Test1” - 201610020
. Stofiregistrierschwellen
Synchronintervalle: 1078 Geratebezeichnung: Testl Messbereich: +l6g
Erfassungszeitrdume: 3 Seriennummer: 201610020 Stofibetrag x,v,z: 0,5ge 0,5g% 0,5ge [
Systemereignisse: 43 Synchronintervall: 1min Stofistarke: aus @
Alarmereignisse: 14 Systemzeit: 07.07.2016 10:24:45 Stofidauer: 5ms e
Meigungskurven: 10 Aufzeichnungsstart: laufend Stoffilter: 100 Hz
Stofereignisse: 466 Aufzeichnungsstopp: unbegrenzt "
L . —. W alarmschwellen
Stofauslosezahler: 194 Batterieladung: 98% (32d) (1] N
X = Stofalarm x,y,z: Sge S5ge Sge I
| GPS-Punkte: 552 Batteriespannung: 2,917V
) Schwelle Temperatur T: 0°C e \
Mulllage Neigung: 7o 90" 40 @ow) schwelle T wrl: 0eC
welle Temperatur | : .
Sicherheitsstufe: (sess) = |
] ) Schwelle Feuchte T : 0% e i
GPS-Tracking: 10min (sewe)
» Schwelle Feuchte | : 0% e =/
Letzte GPS-Position: N52. 2647793 E13.9793378
. Schwelle Meigung: 45 (03) »fe \
GPS Zeitpunkt: 07.07.2015 10:18:36
B Schwelle Druck T : 1013 mbar «
@ e Schwelle Druck | : 0 mbar o

Messdaten auslesen

Abbildung 9: Programmansicht bei USB-Verbindung mit MONILOG® EnDal smart

1) Statusdaten EnDal smart
2) eingestellte Konfigurationsparameter

Die Messdaten, wie z.B. Synchrondaten oder Stof3kurven, werden manuell iber eine der

Schaltfléchen ~ +Messdaten auslesen” oder iber den Menieintrag ,Daten auslesen” abgerufen.
Dies kann, je nach Anzahl der Datensatze, wenige Sekunden bis einige Minuten in Anspruch
nehmen. Ein Fortschrittsbalken zeigt den momentanen Auslesestatus. Entsprechend der verfigbaren
Messwerte 6ffnen sich die dazugehérigen Programmreiter und Diagramme. Eine detaillierte
Beschreibung der Programmbereiche finden Sie in den folgenden Kapiteln.

Bitte trennen Sie das USB-Kabel nicht von lhrem PC oder EnDal smart, solange die
Datenibertragung stattfindet!
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4.3.2 Ubersichtsfenster

Die Ubersicht zeigt die aktuelle Systemzeit, das eingestellte Synchronintervall und die Anzahl der

gespeicherten Datensétze an (sieche Abbildung 10).

. - .
£ MONI LOG Analyzer 1.30 “201610020_160923.esm" - . =RRC X
Datei Anzeige Einstellungen Info
JI- | = v| =
EAEE=2 - =
06.07.2016 [~ 16:21:53 (5 Darshellungszeih'aum: I 07.07.2016 [~ 10:24:28 (=
I 4

Status | Konfiguration | Synchronwerte | Alarmereignisse | Stold Auswertung | Erfassungszeitréume

EnDal smart "Test1” - 201610020

Stofiregistrierschwellen

Synchronintervalle: 1078 Geratebezeichnung: Testl Messbereich: +16g
Erfassungszeitrdume: 3 Seriennummer: 201610020 Stofibetrag x,y,z: 0,5ge 0,5ge 0,5gw [
Systemereignisse: 43 Synchronintervall: 1min Stofstarke: aus @
Alarmereignisse: 14 Systemzeit: 07.07.2016 10:24:45 Stofidauer: 5ms e
Neigungskurven: 10 Aufzeichnungsstart: laufend Stofifilter: 100 Hz
| Stolereignisse: 466 Aufzeichnungsstopp: unbegrenzt "
N i —.  Alarmschwellen
StoBauslésezshler: 194 Batterieladung: 98% (32d) (1] L
. - StoBalarm x,y,z: S5ge 5ge S5ge
GPS-Punkte: 552 Batteriespannung: 2,917V W
i Schwelle Temperatur T: 0°C » I
Mullage Meigung: FEO05 4 oW
i i Schwelle Temperatur [ : 0°C » ..
Sicherheitsstufe: (ewss)
. . Schwelle Feuchte T : 0% e [
GP5-Tracking: 10min (e ees)
- Schwelle Feuchte | : 0% e =
Letzte GPS-Position: N52. 2647793 E13.9793378
. Schwelle Meigung: 45 (03) »fw
GPS Zeitpunkt: 07.07.2016 10:18:36
. . Schwelle Druck T : 1013 mbar »
@ SRR Schwelle Druck | : 0 mbar »

Messdaten auslesen

Abbildung 10: Ubersichtsfenster des EnDal smart

Weiterhin stehen im Ubersichtsfenster folgende Funktionen zur Verfigung:

1

2)

3)

GPS Trackingverlauf anzeigen

Mit Klick auf ,GPS-Verlauf 6ffnen” werden die Positionsdaten, sofern GPS-Punkte
aufgezeichnet wurden, in Google-Earth angezeigt (sieche auch Abschnitt 4.3.10).

Letzte Position anzeigen

Mit Klick auf den Link wird die letzte verfigbare GPS-Position im ausgewdéhlten Kartendienst
angezeigt, zum Beispiel Google-Maps.

Darstellungszeitraum festlegen

Mit dem Darstellungszeitraum (siehe Abbildung 10, Nr. 3) kann die Anzeige von Daten auf
den gewiinschten Zeitbereich eingeschréinkt werden. Das vereinfacht die Datenanalyse und
das Finden bestimmter Ereignisse. Geben Sie in die Felder das gewiinschte Start- und
Enddatum ein und bestatigen Sie die Eingabe mithilfe der Enter-Taste lhrer Tastatur oder
durch die grine Schaltflache rechts der Eingabefelder. Der Darstellungszeitraum kann
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aufBerdem iber die Schiebeleiste angepasst werden, indem die blauen Balken mit der Maus
bewegt werden (sieche Abbildung 11).

Dstei  Anzeige Info

= -

B~ 222240 2

Einstellungen

=] |
Startzeit: ‘ Endzeit:

27.10.2015 22:22:49 30.10.20150?:33:1?‘ 30.10.2015 B~ 07:3%:17 :B

] &

7 TransportXYZ

27.10,2015

‘ i

Abbildung 11: Schiebeleiste fir Darstellungszeitraum

4.3.3 Status und Schwellen

EnDal smart "Test1” |Log |
Status | Konfiguration I Synchronwerte | Alarmereignisse | Stoli Auswertung | Erfassungszeitrédume
EnDal smart "Test1” - 201610020
Stofregistrierschwellen
Synchronintervalle: 1078 Geratebezeichnung: Testl Messbereich: £16g
Erfassungszeitrdume: 3 Seriennummer: 201610020 Stofbetrag x,v,z: 0,50# 0,50« 0,5gs
Systemereignisse: 43 Synchronintervall: 1min Stofstarke: aus o
Alarmereignisse: 14 Systemzeit: 07.07.2016 10:24:45 Stofidauer: 5ms e
MNeigungskurven: 10 Aufzeichnungsstart: laufend StofBfilter: 100 Hz
StoBerecignisse: 466 Aufzeichnungsstopp: unbegrenzt
o . —.  Alarmschwellen
Stolauslisezahler: 194 Batterieladung: 98% (32d) ()]
) - StofBalarm x,y,z: Sge 5ge 5gw
GPS-Punkte: 552 Batteriespannung: 2,917V
i Schwelle Temperatur T: 0°C e
Mulllage Meigung: Fea0s 4= (mew
) . Schwelle Temperatur @ 0°C
Sicherheitsstufe: (wwes)
] ) Schwelle Feuchte T 0% »
GPS-Tracking: 10min (ewee)
B schwelle Feuchte | ; 0%
Letzte GPS-Position: M52,2647793 E13.9793378
) Schwelle Neigung: 457 (pa) /e
GPS Zeitpunkt: 07.07.2016 10:18:36
- i Schwelle Druck T : 1013 mbar »
@ GPS-yeriauf affnen Schwelle Druck | : 0 mbar »

Abbildung 12: Status und eingestellte Konfiguration eines EnDal smart

Statusdaten:

e Synchronintervalle:  Anzahl kontinuierlich gespeicherter Datensatze fur die aktivierten

Messkanéle Temperatur, Feuchte, Druck, Neigung und GPS
o Erfassungszeitrdume: Anzahl der angefangenen aktiven Zeitrgume (siehe Abschnitt 4.3.5)

Anzahl der aufgezeichneten externen Ereignisse zur erweiterten
Diagnose (sieche Abschnitt 4.3.4)

e Systemereignisse:

e Alarmereignisse: Anzahl der Ereignisse mit mindestens einer Alarmschwellen-
iberschreitung

(StoB3, Neigung, Temperatur, Feuchte oder/und Druck)
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Neigungskurven:

Stof3ereignisse:

Stof3-Auslésezahler:

GPS-Punkte:
Notizfeld:

Geratebezeichnung:

Seriennummer:

Synchronintervall:

Systemzeit:

Aufzeichnungsstart:

Aufzeichnungstopp:

Batterieladung:

Batteriespannung:

Nulllage Neigung:

Sicherheitsstufe

GPS-Tracking:

Letzte GPS-Position:
GPS-Zeitpunkt:

Anzahl der Neigungskurven infolge der Schwelliberschreitung fir
Neigung (siche Abschnitt 4.3.8)

Stof3kurven der
Registrierschwelle fir StoBBereignisse (siehe Abschnitt 4.3.9)

Aufgezeichnete infolge Uberschreitung ~ der

Anzahl der Auslésungen durch die Ausldseschwelle des Gerdtes.
Stéfle, welche die eingestellten Registrierschwellen (Stof3betrag,
StoBstérke und Stofddauer) nicht erreichen werden wieder verworfen.
Dieser Wert ist somit rein informativ und signalisiert, dass vom Gerét

Ereignisse wahrgenommen wurden.

Anzahl der erfolgreich ermittelten GPS-Positionsdaten
Feld zur Programmierung einer Notiz im Gerat (Mailbox)
Geratebezeichnung durch Nutzer (frei wahlbar)
Gerdate-Seriennummer (unveranderbar)

Zeitintervall fur die zeitsynchrone (kontinuierliche) Aufzeichnung von

Temperatur, Feuchte, Druck, Neigung, GPS

aktuelle Zeit am PC, mit welchem das Gerét ausgelesen wurde,

aktuelle Zeitzone bezogen aut die Weltzeit UTC wird angezeigt

Beginn der Messaufzeichnung, Start manuell (,laufend”) oder

vorprogrammiert (Datum & Uhrzeit)

Ende der Messautzeichnung, Stopp manuell (,unbegrenzt’) oder
vorprogrammiert (Datum & Uhrzeit)

aktuelle prozentuale Batteriereserve, (geschétzte Restlaufzeit in
Tagen), Detailanzeige bei Klick auf das Info-Symbol

aktuelle Spannung der Gerate-Batterie

Neigungswinkel der Referenzlage zum Einschaltzeitpunkt an;
bei Klick auf ®O©W wird der Achsenbezug grafisch angezeigt

zeigt den aktuellen Passwortstatus an, (siehe Hinweise am
Mauszeiger: Einschalten, Ausschalten, Konfiguration, Daten
auslesen)

eingestelltes Intervall zur Aufzeichnung der GPS-Route sowie die
aktivierten GPS-Funktionen (siehe auch Abschnitt 4.3.10,
Detailhinweise am Mauszeiger)

letzte ermittelte GPS-Position mit hinterlegtem Link zu Google-Maps

Zeit des letzten erfassten GPS-Punktes
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StoBregistrierschwellen:

Messbereich:

StoBBbetrag X,Y,Z:

Stof3starke:
Stof3daver:

Messbereich Beschleunigungsmessung

Minimale Amplitude der Beschleunigung (Speicherkriterium)
je Stof3richtung

Minimale , Flache unter der Kurve” (Speicherkriterium)

Minimale Dauer des Ereignisses (Speicherkriterium)

Speicherkriterium:  Das StoBereignis muss die angegebenen Werte mindestens erreichen, um

speicherwirdig zu sein. Das dient dazu, unbedeutend kleine Stof3ereignisse auszublenden und

damit Speicher und Batteriekapazitét nicht unnétig zu belasten.

o Stof3filter:
o ausgefillter Kreis * :
e nicht ausgefillter Kreis ° :

Alarmschwellen:

e Stoflalarm X,Y,Z:

e Temperatur obere/untere:

e Feuchte obere/untere:

e Neigung/Neigungskurve:

e Druck obere/untere:

Grenzfrequenz des Tiefpasstilters
Ereignis aktiv

Ereignis nicht aktiv

Beschleunigungswert, ab dem ein Alarmereignis erzeugt wird

je Stof3richtung
Bei Uber/Unterschreiten der Werte wird ein Alarm erzeugt
Bei Uber/Unterschreiten der Werte wird ein Alarm erzeugt

Kippt das Gerét aus seiner Nulllage um den angegeben
Winkel (z.B. 30°), wird ein Alarmereignis erzeugt.
Neigungskurven zeichnen den Verlauf des Kippens ber den
Zeitraum einiger Sekunden auf.

Bei Uber-/Unterschreiten der Werte wird ein Alarmereignis
erzeugt

Hinweise zu Neigungsereignissen:

Da sich die Neigung naturgeméB mit anderen Bewegungen iberlagert und generellen

Streuungen unterlegen ist, ist die minimale Schwelle auf einen Winkel von 3° begrenzt. Die

Abtastung erfolgt mit 12 Hz iber ein Zeitfenster von 3 Sekunden, d.h. ein schnelleres

Kippen kann unter Umstanden nicht erkannt werden.
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4.3.4 Systemereignisse

Die Systemereignisse zeigen Ereignisse an, die den Status und das Betriebsverhalten des Gerdtes
betreffen. Mdgliche Fehler in der Hardware werden ebenfalls erfasst. Das Anzeigefeld fir
Systemereignisse ist normalerweise ausgeblendet und kann durch Aktivieren der Option , Erweiterte

Diagnose” im Meni ,Einstellungen” angezeigt werden.

Es kénnen folgende Systemereignisse auftreten:

e Ein-/Ausgeschaltet:

o 24hintervall:

o Gerat konfiguriert:

e Kanale konfiguriert:

e Hardware inaktiv:

e Uhrzeit synchronisiert:

e USB verbunden/getrennt:

Das Gerét wurde ein-/ bzw. ausgeschaltet

Es sind 24 h Betriebszeit des Gerdtes abgelaufen

Das Gerét wurde konfiguriert.

Es wurden Alarmereignisse/Schwellen aktiviert/gedndert
Hinweis auf z.B. nicht gegliickte GPS-Positionsermittlung
Die Systemzeit des Sensormoduls wurde konfiguriert

Das Ereignis wurde durch Aktivitaten tber die USB-

Schnittstelle hervorgerufen

Systemereignisse

4
Zeitpunkt: 04,11.2015 10:19:59
Batteriespannung 3,084V
Betriebsspannung: 2,571V

Hardware: -

Status: USE werbunden, Schwellen konfiguriert, Kandle konfiguriert

3524

Warnungen insgesamt: Batterie niedrig (1x)

Abbildung 13: Anzeige der Systemereignisse eines MONILOG® EnDal smart
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4.3.5 Erfassungszeitraume

Die Erfassungszeitréume bieten eine Ubersicht zu den einzelnen Konfigurations-Zeitabschnitten des
MONILOG® EnDal smart. Dadurch kann nachvollzogen werden, wie das Gerét zum jeweiligen
Zeitraum konfiguriert war.

Status | Kenfiguration | Synchronwerte I Alarm-Ereignisse | Stoss Auswertung | Erfassungszeitraume

Nr. | Startzeit Endzeit At | Status Speic Interve Betrag Starke Dauer Stossz Druck T Druck | Neigung (Wi Temper Temper Feucht Feucht Vear
1 : 08.01.2016 13:11:35 35s USE verbunden, Uhrzeit synchronisiert 0% 10min 2gs 1m/s¢ 3mse 10ge 1013mbar « 1000mbar « 45° (PE) o/ 25°C e 10°C e 70% e 20% & 6,17V
2 08.01.2016 13:12:06  08.01.2016 13:12:22 165 USBE verbunden, Kanale konfiguriert 0% 10mn 2ge 1m/s« 3mse 10ge 1013mbar « 1000mbar « 45° (PE) o/ 25°C e 10°C e 70% & 20% e 5,17V
3 08.01.2016 13:12:22 12,01,2016 14:10:47 4d 5 Gerat ausgeschaltet 0% 10mn 2ge 1mfs« 3mse 10ge 1013mbar « 1000mbar « 45° (PE) / 25°C e 10°C e 70% e 20% e 598V
e 14.01.2016 10:20:52  14.01.2016 11:25:25 1h 4 Gerat susgeschaltet 0% 10min 2ge 1m/st 3mse 10g e+ 1013mbar « 1000mbar « 45° (DEW) + 25°C e 10°C e 70% e 20% ¢ 6,11V
5 14012016 12:12:02  15.01,2016 13:53:55 1d 1 Geritausgeschaltet 0% 10mn 2ge 1m/s« 3mse 10ge 1013mbar « 1000mbar « 45° (PE) e/ 25°C e 10°C e 70% & 20% e &,03V
(] 15012016 13:54:17  18.01.2016 10:02:03  2d 2 USB verbunden, Schwellen konfiguriert, Kandle ke 0% 10min 2ge 1m/s« 3mse 10ge 1013mbar « 1000mbar « 45°(0E) e/ 25°C e 10°C s 70% e 20% e 6,17V
7 18.01,2015 10:02:03  18.01,2016 10:05:23 3 min USE verbunden, Schwellen kanfiguriert, Kandle ke 0% 1lmin 4ge Om/s: Smse Sge 1013mbar « 1000mbar « 45° (W) #/ 25°C # 10°C e 70% # 20% # 5,17V
8 18.01.2015 10:05:23 20.01.2016 16:56:26 2d 6 Gerat ausgeschaltet 1% 10min 2ge 2m/s« 10ms 10ge 1013mbar « 1000mbar « 45 (BW) #f 25°C e 10°C e 70% @ 20% e 6,08V
9 20.01.2016 16:56:50 - 21h Geréat aktiv 1% 10min 2ge 2m/s« 10ms 10g+ 1013mbar « 1000mbar « 45° (DE) #f 25°C & 10°C & 70% # 20% & 5,93V

Abbildung 14: Tabelle Erfassungszeitrédume

Es werden die Start- und Endzeit, die aktive Zeitdauer und der Grund der zum Abschlie3en des
Erfassungszeitraumes gefihrt hat, dargestellt. Weiterhin werden alle eingestellten Schwellen und
Ereigniskandle fir den Zeitraum sowie die Batteriespannung vermerkt. Ein neuer Erfassungszeitraum
beginnt, wenn das Gerét eingeschaltet oder konfiguriert wurde oder USB im eingeschalteten
Zustand getrennt wurde.
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4.3.6 Synchronwerte

Bewegungsrecorder, Temperatur, Feuchte, Neigung & Luftdruck, GPS

Die im Synchronintervall gemessenen Datensétze werden fortlaufend in einer Tabelle dargestellt
(sieche Abbildung 15). Im Programm-Tab “Diagramm Klimawerte” sind die Klimamesswerte als
Diagramm dargestellt. Durch aktivieren bzw. deaktivieren der ,Haken” in der Legende aut der
rechten Seite kénnen die Diagramme fir die GréBen Temperatur, Luftfeuchtigkeit, Luftdruck und
Neigung ein- bzw. ausgeschaltet werden (sieche Abbildung 16). Mit dem Button ,Schwellen
anzeigen” kdnnen die aktiven Alarmschwellen eingeblendet werden.

Konfiguration | Synchronwerte |Narmereign\sse | Stoss Auswertung IErfassungszeilr'aume|

Tabelle Synchronwerte | Diagramm Klimawer te I Diagramm MNeigungslage | Diagramm Bewegungsrecorder |
[ dﬂ Extremwerte berechnen ]
Nr. Datum Zeit x[@l ylal =z[g rlg] Temperatur [°C Feuchte [% Taupunkt [ Druck [mba Meigung x [g] Neigung y [g] Meigung z [g] Winkel Winkel Winksl GPS
1 23.12,.2016 14:17:37 000 000 000 000 2367 33,28 8,63 1010,5 -0,071 0,099 0,898 6,3 94,5 -
2 23.12,.2016 14:37:34 -16,00 6,44 1,35 17,26 24,27 32,33 6,69 1010,8 0,047 0,006 1,005 0,3* 87,3 -
5 23.12,.2016 14:57:34 0,00 000 000 000 2423 32,78 6,85 1010,7 0,050 0,004 1,004 0,0° 87,1° -
= 23.12,.2016 15:17:34 0,00 000 000 000 2423 32,590 6,90 1010,9 0,046 0,006 1,002 0,3* 874 -
3 23,12,.2016 15:37:34 0,00 000 000 000 2424 32,69 6,82 1010,7 0,047 0,006 1,004 0,3® 87,3 -
[ 23,12,.2016 15:57:34 0,00 000 000 000 2418 3144 6,20 1010,7 0,048 0,006 1,004 0,3® 87,3 -
7 23,12,.2016 16:17:34 -8,52 1,88 -0,81 &57 23,28 22,80 0,89 1013,9 0,909 0,054 -0,21% 156,1% -166,5 -86,6%
8 23,12,.2016 16:37:34 0,00 000 000 000 22,23 25,21 2,97 10246 -0,917 0,121 0,041 71,3® 177,4% -82,5°

Abbildung 15: Ansicht Synchronwerte-Tabelle

Status | Konfiguration | Synchronwerte | Alarmereignisse | Stoss Auswertung | Erfassungszeitrsume |
Tabelle Synchronwerte | Diagramm timawerte |D\agramm Meigungslage | Diagramm anegungsramrderl

T
iy |
To2d B H ' Abszisse: Werte-Nr.

1020 [ — Temperatur: Z0227C
108 [ — Feuchte: 49,57 %
[ — Drck 10055 mbar
1018 W —— Taupunkt: 9,34°C
1M 4 Zeit! 19:37:34
il Datum: 26.12.2016
1mz Schwellen anzeigen
T 100
E
g 1008 &
= 1008
1004
1002
1000
995
996
994
24122016 00:00:00 26122016 00:00:00 28.12.2016 00:00:00 30.12.2016 00:00:00 01.01.2017 00:00:00
Cursar: - Zeitpunkt: 26,12, 2016 19137134 (Messpunkk:233)

Abbildung 16: Ansicht Klimawerte-Diagramm
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Neigungsdiagramm:

Im Programm-Tabulator “Diagramm Neigungslage” sind die statischen Neigungswerte der
Synchrondaten als Diagramm dargestellt. Durch aktivieren bzw. deaktivieren der ,Haken” in der
Legende auf der rechten Seite kénnen jeweils x-, y- und z-Kanal ein- bzw. ausgeschaltet werden
(siehe Abbildung 17). Die statische Neigung kann von auftretenden Beschleunigungen iberlagert
sein. Der darstellbare Bereich liegt bei + 2 g. Prifen sie dazu den Betrag: weicht er signifikant von
1 g ab, so ist die tatséchliche Lage nicht mehr zuverléssig feststellbar.

Status | Konfiguration | Synchronwerte |Narmerelgn|ssa | Stof Auswertung IErfassungszeltrauma‘

Tabelle Synchronwerte I Diagramm Kimawerte ‘ Diagramm Meigungslage |Taba\le Bewegungsrecorder | Diagramm Bawegungsremrdar‘
7S]

Q, ) winkel @ Beschleunigung
L= 12 Foa
! Abszisse: Werte-Nr.
1.1
:
og Iv = Meigung x. -0,038 49
05 ¥ — Neigung v 0,086 9
a7 Iv = Meigung z 1,206 g
| [T — Betragr. 1,2100g
08 Zeit: 114712
05 Datumn: 03.08,2017

04
03
02
0,1

il

0,1

azi-

Werte [g]

034
044---1
asi-
aed-
o7l
g
03 .

-1

T T T T T T T T
15.05.2017 00:00:00  30.05.2017 00:00:00 14.06.2017 00:00:00 29.06.2017 00:00:00 14.07.2017 00:00:00 29.07 2017 00:00:00 13.03.2017 00:00:00 25.03.2017 0%:00:00

Abbildung 17: Ansicht Neigungslage-Diagramm

Neigungswinkel:

Die menschliche Vorstellungskraft stéBt bei einer dreidimensionalen Darstellung der Raumlage aus
drei bunten Linien schnell an ihre Grenzen. Zum besseren Versténdnis der Orientierung des
Sensormoduls dient die grafische Darstellung der drei Raumwinkel im Stil analoger
Flugzeuginstrumente. Die Bezeichnungen richten sich nach dem ENU-Bezugssystem (,Rechte-Hand-
Regel”, siehe http://de.wikipedia.org/wiki/Roll-Nick-Gier-Winkel).

Berechnung der Winkel:

e Drehung um x-Achse: Rollwinkel ® = arctan(y/z)
e Drehung um y-Achse: Nickwinkel — © = arctan(z/x)

e Drehung um z-Achse: Gierwinkel W = arctan(x/y)
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Durch diese Definition betragen die Winkel bei normaler Lage des Gerétes aut dem Tisch nicht
(0°,0°,0°), sondern (0°,90°,~). Der Rollwinkel ® betrégt 0°, da die z-Achse in Richtung der Erdachse
zeigt. Der Nickwinkel © betragt 90°, da die x-Achse senkrecht zur Erdachse (némlich horizontal)
steht. Der Gierwinkel W (Drehung um die z-Achse) kann nicht bestimmt werden, da die
Erdbeschleunigung fir beide Bezugsachsen (x- & y-Achse) nahezu null ist.

[ =—— Meigung 0,047 g
W —— Meigung v 0,0069
[ =—— Meigung z: 1,005g
[ = Betragr: 1,006 g
Zeik:  14:37:34
Dakum: 23.12.2016

® =0°

Rollwinkel
Y

z

)

Mickwinkel

T z-Achse
B =37"

Abbildung 18: Beispiel Neigungswinkeldarstellung

4.3.7 Bewegungsrecorder

Prinzip der Bewegungsrecorder-Funktion (verfigbar ab 03/2017)

StofBereignisse und StoBkurven werden im Gerét unter Verwendung der konfigurierten Schwellwerte
bewertet und gespeichert wie im Abschnitt 4.3.9 beschrieben. Zusétzlich wird davon Gber das mit
dem Synchronintervall konfigurierte Zeitfenster der Sto3 mit dem gréfiten Raumvektor (r)
gespeichert. Der Synchronwertdatensatz enthalt dann noch Messwerte von weiteren Sensoren
(siehe Abschnitt 4.3.6).

Synchronintervall: 0 & h20 & min
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r Betrag des Raumvektors vom gréBten StoBBes im zuriickliegenden Zeitfenster
X absolutes Maximum der X-Komponente dieses Stof3es
y absolutes Maximum der Y-Komponente dieses Stof3es
z absolutes Maximum der Z-Komponente dieses Stof3es

Alle Komponenten x,y,z,r sind vom selben StoBereignis.

Diagramm Bewegungsrecorder

Konfiguration | Synchronwerte |Narmereignisse I Stoli Auswertung | Erfassungszeih'aume‘

Tabelle Synchronwerte | Diagramm Klimawerte | Diagramm Neigungslage | Tabelle Bewegungsrecorder ‘ Diagramm Bewegungsrecorder

FQW
16
-
= ! : : : : ! ! : Absalsse: Werte i,
‘ =

W = 0,000 g
W =y 0,000 g
=z 0,000 g
¥ - 0,000 g
Zeit: 16:37:12
Datum: 22,06,2017

g --1sg -

Beschlzunigung [g]
o

- T T T T T T T T
15.01 2017 00:00:00 14,02 2017 00:00:00 16.03 2017 O00X:00 1504 2017 00:00000 15052017 00:00:00 1406 2017 00:00:00 14.07 2017 00:00:00 13.08 2017 00:00:00
Cursor: 04,04.2017 19:46:33 Zeitpunkt: 22.06.2017 16:37:12  (Messpunkt:5262)

Abbildung 19: Diagramm Bewegungsrecorder

4.3.8 Alarmereignisse

Alarmereignisse umfassen alle durch Uber/Unterschreiten von Alarmschwellen erzeugten
Ereignisse. Im MONILOG® EnDal smart kénnen bis zu 29.000 Alarmereignisse gespeichert
werden. Sie sind im Programmreiter ,Alarmereignisse” als Einzeltabellen (Druckereignisse,
Temperatur/Feuchte-Ereignisse,  Neigungsereignisse/Neigungskurven,  StoB-Alarmereignisse)
aufgefishrt. Bei entsprechender Konfiguration wird zu jedem Ereignis ein GPS-Koordinaten-Punkt
erzeugt. Die Nummer des Ereignisses ist zusétzlich in der Datentabelle in Klammern angegeben.
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nr. Zeitpunkt Winkel @ Winkel ® Winkel W x [l |yl  z[d

1 06.07.2016 17:47:05 53,5°  122,2° -251° 0,417 0,832 0661
2 06.07.2016 17:55:01 §3,5° 113,35 -17,6° 0,299 0,990 0,695
3 06.07.2016 17:56:20 57,1° 140,2° -37,8° 0,642 0,827 0,53
+ 06.07.2016 18:00:50 55,9°  122,1° -23,0° 0,395 0,931 0,630
5 06.07.2016 18:10:28 653°  119,4° -145° 0,273 1,054 0,484
6 06.07.2016 18:16:01 59,9° 1255 2L,0° 0,374 0,973 0,54
7 06.07.2016 18:41:36 69,8° 172,8° 7L0° 0,954 0,39 0,121
8 07.07.201607:27:06 60,9° 114,9° -1655° 0,185 0,716 0,339
s 07.07.201609:50:13 67,4° 109,5° -1747° 0,118 0,804 0,334
10 |:| 75,20 w9,1° 52 0,02 L115 0204

N51.0678131,
N51.0804217, E
N51.0615046, E
N51.0540542, E
N51.0512728,
N51.0396648, E
N51.0157485, E
N51.0153296, E

N52.3652023,

Werte [a]

Nr. | Zeitpurkt Ausloser Winke! A [rinemax] q Winkel 846 [minomax] q Winkel A0 [rminomax] i
10 07.07.2016 10:23:39 @ 111,1°[1,6°# 117,79 -155,8° [-66,3° ¢ 169,3°] 80,9° [-58,0° & 85,07
(1] T

» Hullage anzeigen
=
)

©) Winkel @ Beschleunigung [ Kurve exportieren

|
| .
I | = Heigung x: -0,069 g
| B e
| " A I~ — Betraar: L159g
_'_,\ \ II\ v/\ J\ f-\ . DT\eFDZ:: 4 u"“::
| J A T /
! v /\
| AN
—T NV TVY N
| / [\ Y
~\ A !
I \ l/ \\ \Vf i
| S S
| \
|
|
I
|
|
o 1 2 SZER o 4 5 B

Abbildung 20: Neigungsereignis-Tabelle und Neigungskurven-Diagramm

Neigungsereignisse / Neigungskurven

Neigungsereignisse werden im Alarmspeicher registriert, wenn die aktivierte Alarmschwelle
Uberschritten ist (Abbildung 20, Nr. 1). Sofern auch das Hakchen fir Neigungskurven aktiviert ist,
erfolgt auch die Autzeichnung des Kurvenverlaufs (Abbildung 20, Nr. 2).

Meigung:

45 ® || Ereignis (@) [ [V Kurve

Neigungsereignisse Uberlagern sich in der Realitét haufig mit Beschleunigungsereignissen. Priifen

Sie bei Neigungskurven, ob der Betrag einen Verlauf von annéhernd 1 g hat. Ist das der Fall,

handelt es sich um ein ,sanftes Kippen” ohne ruckartige Bewegungen. Im anderen Fall hat eine

,Vibration” oder ein Sto3-Vorgang das Neigungsereignis ausgelést. Je nach Signalfrequenz und

Starke kann dann auch der Stof3sensor eine Kurve aufgezeichnet haben.

Fir Neigungskurven steht ebenfalls die Winkeldarstellung zur Verfigung. Die Anzeige der

Neigungskurve kann mit einer Tiefpassfunktion gefiltert werden (Abbildung 20, Nr. 3).

StoB-Alarmereignisse

Stof3ereignisse die mindestens eine Alarmschwelle x, y oder z tberschritten haben, werden als

Alarmereignis registriert. Mit einem Doppelklick auf ein Alarmereignis wird die zugehérige

Stof3kurve angezeigt.
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4.3.9 Stoflereignisse und StoBBkurven

Alle StoBBereignisse sind unter dem Programmreiter , Tabelle Sto3ereignisse” tabellarisch aufgefihrt.
Durch Doppelklick auf die Tabellenzeile kann die zugehérige Kurve aufgerufen werden.

| Status I Konﬁgurah'onl Synchronwer te | Alarm-Ereignisse | Stoss Auswertung |Erfassungszeih'éume|
Tabelle Stossereignisse | Diagramm Stesskurven | Diagramm Stossanalyse | Beschleunigungsverlauf |
T EEssmsosmomosmosismasesmazmsmmm™y
Nr. | Zeitpunkt % [g] ¥ [a] Z[g] Betrag f [g] Starke [m/s]  Dauer [ms]  Richtung Kurve @ GPS
1 : -14,99 1,68 -2,40 15,06 1,95 176,4 +x . M31.0077786, E13.8909309
2 | 26.10.201516:12:47 -1548 12,19 2,53 19,68 2,25 111,0 % .
3 26.10.2015 16:13:40 3,69 2,13 11,32 12,09 1,02 86,2 42 .
4 | 26.10.2015 16:21:12 8,62 2.4 4,00 872 1,21 103,1 % .
5 | 26.10.2015 17:17:08 7,91 2,05 1541 17,14 2,56 189,3 42 .
[ 27102015 0%:2::22 7,79 1,57 -9,14 11,90 1,30 174,1 -X .

Abbildung 21: StoBereignis-Tabelle

Im Programm-Tab “Diagramm StoBBkurven” sind die aufgezeichneten Stokurven als Diagramm
dargestellt. Durch Aktivieren bzw. Deaktivieren der ,Haken” in der Legende auf der rechten Seite
kénnen jeweils x,y,z-Kanal und die Betragskurve ein- bzw. ausgeblendet werden (siehe Abbildung

22)

Zusatzlich kénnen durch aktivieren der Tiefpass-Funktion und Eingabe der Grenzfrequenz nicht
gewinschte Hochfrequenzanteile aus der Ansicht herausgefiltert werden. Das ist eine

Ansichtsoption und verdndert die urspriinglichen Daten nicht.

Mit der Schaltflache ,Anzeigebereich: + 16 g” wir die vertikale Diagrammachse zwischen den
Grenzen der Kurve und + 16 g umgeschaltet. Fir Geréte mit Messbereich 100 g betragt der
Anzeigebereich + 100 g.

Status | Kenfiguration cigrisse | Stof Auswertung |Er |
Tabelle Stofereignissefl Diagramm Stodkurven N Diagramm StoB | fauf |

< [

Nr. Zeitpurkt % [al ac 2[d) Betrag r [a] Stérke [m/s] Dauer [ms] Richtung GPS
2 06.01.2017 15:48:31 6,73 0,91 1,16 6,76 0,52 13,4 *
)
Qo
2
v == 0,270g
W =y -0,089g
F-z 00489
r-r 02639
2sit: 67,7 s
2,01 ~ [2160] 6,73 ~
=
£ [ClTiefpass: 15 He
EE
5
]
o

P T T T~ R R
B LI =T T R T

a5

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 S5 60 65 70 7S G0 65 90 95 100 105 110 115 120 125 130 135 140 145 150 155 160
et [ms]

Cursar: 5,9ms

Abbildung 22: StoBBkurven-Diagramm
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StofBaufzeichnung:

Die StoBaufzeichnung beginnt, wenn der Wert der Beschleunigung die interne Ausléseschwelle auf
mindestens einem Messkanal iberschreitet (0,3g bei 16 g Geraten; 3 g bei 100 g Gerdten).

Die Messpunkte werden fortlaufend mit 2 kHz je Messkanal aufgezeichnet (bei 100 g Geréten mit
1 kHz). Daraus werden im Anschluss einzelne StoBimpulse selektiert. Ein StoBimpuls beginnt mit
Uberschreitung der Ausléseschwelle auf mindestens einem Messkanal und endet wenn die
HauptstoBBrichtung (Kanal mit dem absoluten Maximum des Stof3es) das Vorzeichen wechselt
(Nulldurchgang) oder alle 3 Kanéle die Ausléseschwelle wieder unterschreiten. Innerhalb einer
Kurvendauer von 1024 ms (bei 100 g Geréten 2048 ms) kénnen mehrere StoBimpulse auftreten,

zum Beispiel durch eine Schwingung.

Der Impuls mit der gréfiten Amplitude wird am Ende einer Kurvendauer bewertet und mit den
konfigurierten Kriterien verglichen. Eine Stoflkurve wird dauerhaft gespeichert wenn die
Registrierschwellen auf mindestens einem Messkanal sowie StoBstarke und Stof3dauer fir diesen
StoBimpuls erfillt sind.

| y-Achse: frei ]

-14,481 g
---------------- = ERE T
-3 3,0689
- 14,955
Zeit: 6,6 e

Tiefpass 16 Hz
Tiefpass (100 Hz)

[ Kurve exportieren

Beschlewnigung [g]

1 2 3 4 5 B 7 8 9 10 ”1 12 13 14 15 16 17 18 19
"Zeﬂ [ms]

11
1 | StofSimpuls 1 | I StofBimpuls 2

Abbildung 23: Bewertung von StoBereignissen

Als StoBereignis gilt der gréfite Einzelimpuls innerhalb der Abtastzeit von 1024 ms, der alle
eingestellten Bedingungen (StoBBbetrag, StoB3starke, Stof3dauer) erfillt (hier im Beispiel Abbildung
23 Stof3impuls 1). Zusétzlich zu den Messwerten der 3 Kandle werden zu jedem Messpunkt auch
ein Wert fir den Raumvektor und daraus ein integrierter Wert fir die Sto3stérke dieses StoBimpulses
berechnet. Die StoBstérke entspricht der Differenzgeschwindigkeit und ist auch als Diagramm

verfigbar.
Raumvektor: R=.(x*+y*+2%
StoBstarke: dv =Y3R *0,5ms
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Betrag
e x-Achse

y-Achse

—— z-Achse

Abbildung 24: Hauptachsen fir Beschleunigung/Neigung

StoBanalyse

Im Programm-Tab “Diagramm Stof3analyse” sind mehrere Diagramme zur Signalanalyse der
Stof3kurven verfiigbar. Fir die Optimierung von Transportwegen und Verpackungen sind mitunter
abgeleitet aus dem gespeicherten  Beschleunigungs-Zeit-Verlauf auch  transformierte

Frequenzspekiren erforderlich. Hierfir sind die folgenden Funktionen implementiert:
Fast Fourier Transformation (FFT) Darstellung der einzelnen Frequenzkomponenten des Signals
Power Density Spectrum (PSD) Leistungsdichtespektrum

Vibration Response Spectrum (VRS) Vibrationsantwort, interessant  fir ~ Schwingungsanalyse,
gibt an wie sich ein System bei Vibrationsanregung verhdlt,
wird hier mit Gite 10 berechnet

Geschwindigkeitsénderung Gibt den Verlauf der Geschwindigkeit an

Oktavanalyse Die Signalanteile werden fiir jeden Messkanal X,Y,Z und den
Raumvektor geméB EN 13011 in 8 Frequenzschritten
dargestellt

EnDal smart "Transport¥YZ” | Log

‘ Status | Konfiguration I Synchronwerte | Alarm-Ereignisse | Stoss Auswertung |Erfassungsza\tr'aume‘

Tabelle Stossereignisse I Diagramm Stosskurven | Diagramm Stossanalyse |Easmlaun\gungsvar\auf‘

« [
Nr. | Zeitpunkt % [g] v[a 2[g] Betrag i [g] Starke [m/s] Dauer [ms] Richtung GPS
7 21.01,2016 15:56:22 0,06 4,22 0,07 4,22 1,58 57,9 ¥
%]
I Fast Fourier Transformation (FFT) Power Density Spectrum (PSD) Vibration Response Spectrum (VRS) Geschwindigkeitsdnderung [ x-Achse: logarithmisch
W =
%? W =
o W -z -66,23 dBg
E 28,26 dBg
g 59,23 dBg
s Frequenz: 22,66 Hz
w
5 10 25 35 40 45 50 55 B0 B5 70 75 a0
Cursor: 1,87 Hz Freguenz [Hz]
Oktavanalyse 2Hz-4Hz 4Hz -8Hz 8Hz - 16 Hz 16Hz - 32 Hz 32Hz -64Hz 64Hz - 128 Hz 128 Hz - 256 Hz 256 Hz - 512 Hz
T max 0,119g 3,991g 0,580 g 0,05 g 0,037g 0,013g 0,008g 0,012g

Abbildung 25: Diagramme zur Sto3-Signalanalyse
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Fur weiterfihrende Informationen wird auf das auf der Installations-CD verfigbare Handbuch der
Transportiberwachung oder auf Fachliteratur sowie auf die relevanten Normen DIN EN 15433,
DIN EN 13011 und IEEE Std C57.150™ verwiesen.

Beschleunigungsverlauf

Aufgezeichnete Stoflereignisse werden hier einem Lliniendiagramm mit ihren maximalen
Beschleunigungsamplituden dargestellt (Abbildung 26). Uber den Button , Mittelwerte berechnen”
werden statistische Werte der Beschleunigung tber alle Stof3ereignisse berechnet.

EnDal. smart TransportXYZ"| L . -
2 Mittelwerte Beschleunigung | £ |  EEE—
| status | konfiguration | synchronwerte | AlarmEreignisse | Stoss Auswertung | Erfassungszeitraume |
| Tabele Stossereignisse | Diagramm Stosskurven | Diagramm [ Beschieunigungsveriauf |
Beschleunigung: 37 s
|| x-Achse [[y-Achse [[z-Achse [ [Betrag  Bereich: | 169 v | [Mittelwerteberechnen | [ verlaufexportiersn | [ |Tiefoass: 16 He
[ ) I ] von: 05.01.2016 15:16:09
1B . . . . bis: 08.01.2016 16:56:36

"
124
o)
8
5

Mittelwerte Beschleunigung:
x-Achse: -0,013 g
y-Achse: 0,031 g
z-Achse: -0,005g
Betrag: 0,202g

Effektivwerte Beschleunigung:
x-Achse: 0,346 g
y-Achse: 0,255¢g
z-Achse: 0476¢g
Betrag: 0641g

Beschleunigung [g]

MR DO e

RTE B
RT-E B
-14
-16

06.01.16 00:00:00 06.01.16 12:00:00 07.01.16 00:00:00 07.01.16 12:00:00 08.01.16 00:00:00 08.01.16 12:00:00

Abbildung 26: Ubersicht Beschleunigungsverlauf
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4.3.10 GPS-Positionsermittlung

Das MONILOG® EnDal smart verfigt Gber die Méglichkeit der Bestimmung der aktuellen GPS-
Position in festlegbaren Intervallen (Tracking-Funktion), bei der Aufzeichnung von Synchrondaten,
und bei Erkennen von StoB3- sowie Alarm-Ereignissen.

Konfiguration des GPS-Tracking

Ein von anderen Aufzeichnungen unabhéngiges Trackingntervall kann im Feld ,GPS-
Aufzeichnung” festgelegt werden (sieche Abbildung 27). Der Transportverlauf kann dann spéter als
KML- oder GPX-Datei ausgewertet werden. Soll kein GPS-Tracking durchgefihrt werden, so ist kein

Ereignis-Kanal zu aktivieren oder das Intervall auf ,0 h” und ,,0 min“ einzustellen.

Hinweis:
Die Konfiguration der Intervalle zur Positionsbestimmung hat wesentlichen Einfluss auf die
Geratelaufzeit! GPS-Aufzeichnung im Tracking- oder Synchronintervall mit weniger als 15
Minuten ist nicht sinnvoll. Beachten Sie dazu bitte Kapitel 3.4

Status | Konfiguration | synchronwerte | Stof Auswertung | |

Allgemeine Einstellungen

Geratebezeichnunag: Transport 1
Synchronintervall: 0 & hi10 & mn @
Aufzeichnungsstart: laufend
Aufzeichnunasstopp: urbegrenzt

ResHaufzeit: 454d .:{[.
GPS-Aufzeichnung aktivieren fiir:

[¥] Tracking-Intervall: 1 % ha % min

[] synchrondaten: 0 h 10 min

[] stoFereignisse: ereignisbezogen

[] alarmereignisse: ereignisbezogen

Abbildung 27: Konfiguration GPS-Tracking

Weiterhin kann hier eingestellt werden zu welchem Zeitpunkt oder Ereignis GPS-Koordinaten
gesucht werden sollen. Hierbei besteht die Auswahl zwischen dem allgemeinen Stof3ereignis (alle
Registrierschwellen Gberschritten), Alarmereignissen (Stof3, Temperatur, Feuchte, Neigung, Druck),
einer Synchronaufzeichnung und einem unabhéngigen GPS-Trackingintervall.
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maniLac.

Export und Darstellung der GPS-Aufzeichnung in Google Earth

Die aufgezeichneten GPS-Daten kénnen mithilfe von Google-Earth betrachtet werden. Um eine
entsprechende Routenkoordinaten-Datei zu erzeugen, klicken Sie im Meni-Reiter ,Status” auf die
Schaltfléche ,, GPS-Verlauf 6ffnen” (siehe Abbildung 28).

EnDal smart ™ |Log
Status | Konfiguration | Synchronwerte | Stofl Auswertung | Erfassungszeitrdume
EnDal smart ™ - 201710197
Stofreqistrierschwellen
Synchronintervalle: 987 Geratebezeichnung: Messbereich: +16g
Erfassungszeitrdume: 8 Seriennummer; 201710157 StoBbetrag x,y,z: 1ge 1ge 1gw
Systemereignisse: 51 Synchronintervall: 10 min Stobstarke: aus o
Alarmereignisse: 0 Systemzeit: 14.02.2019 13:16:27 Stobdauer: 10 ms »
Meigungskurven: 0 Aufzeichnunagsstart: laufend Stol3filter: 1000 Hz
Stolereignisse: 500 Aufzeichnungsstopp: unbegrenzt
T ) —..  Alarmschwellen
StoBauslisezahler: 3320 Batterieladung: 89% (90 d) (1]
) - StobBalarm x,y,z: ausooa
GPS-Punkte: 0 Batteriespannung: 2,919V
) Schwelle Temperatur T: 0°C=
Nulllage Meigung: 2591 .., @ew)
) ) Schwelle Temperatur | 0°Ce
Sicherheitsstufe: [CLED)]
) Schwelle Feuchte T 0%
GPS-Tracking: 1h (#=22)
N Schwelle Feuchte | : 0D%e
Letzte GPS-Position: M51.068 E13.392
) Schwelle MNeiguna: 45% (=) ofa
[ GPS Zeitpunkt: -
. - Schwelle Druck T 1013 mbar =
@ . Schwelle Druck | : 0 mbar =
Messdaten auslesen

Abbildung 28: Auslesen der aufgezeichneten GPS-Daten

Das daraufhin erscheinende Hinweisfenster (siehe Abbildung 29) erméglicht durch einen Klick auf
.Ja” das zusétzliche Speichern der erzeugten Positionsdaten im gewdhlten Format in einem
beliebigen Verzeichnis. Ein Klick auf ,Nein” fohrt kein zusétzliches Speichern der Datei durch.

[e] Wollen Sie eine Kopie der Google-Earth-Route (kml-Datei) speichern?

k.

Abbildung 29: Zusétzliches Speichern der erzeugten .gpx- oder .kml-Datei an einem
benutzerdefinierten Speicherort

Falls Google-Earth auf lhrem PC installiert ist, erfolgt nun das automatische Starten von Google-
Earth. Die Abbildung 30 zeigt eine Beispiel-Ansicht der GPS-Daten in Google-Earth.

- 40 -
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*Bernsdorf:
s 4 Powiat;Bolest

» : fRothenburg/Oberlausitz

Dresden
a3 “Niesky
‘kamenz 3 &
Bunzlau

= N
Qg
" - ~Bautzen

i (Gorlitz
‘Rade 5%

A

{Bischofswerda 4
‘Lauban

~{Dresden 3 (= v I

) {Neustadt'in'Sach€en
(Ereital

SMT & HYBRID g

Q Sfort of transport

- Synchronéus- | Tracking event FTetschen-Bodenbach

. Alarm svent

Abbildung 30: Darstellung von GPS-Daten in Google Earth

Die auf der Karte dargestellten Symbole zeigen:

Q Beginn Route Q Tracking-Punkt

Bewegungsrichtung
Ende Route 4 (ab 3,0 km/h)

Stof3ereignis

‘ Alarm-Ereignis O Stopp-Position

-4] -
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Ein Klick auf eines der Symbole 6ffnet ein Feld mit zuséatzlichen Informationen des GPS-Punktes

(sieche Abbildung 31)

e GPS-Position 201
GPS-Position 24: S [51.4047392, 5.4158016]
[51.0511104, 14.701152] N Date/Time: 01.10.2014 09:12:39
Date/Time: 10.09.2014 09:00:29 ot Speed: 3,7 km/h

Speed: 79,2 km/h

Module(2): Stoss (201490005)

Event: Tracking \ Evaet:f:N Srh:g);

Date/Time: 01.10.2014 09:11:02
Values: 11,9369 3,020m/s 582,0ms

Route: Hier hin - Von hier

¢ Route: Hier hin - Von hier

Abbildung 31: Beispiel-Darstellung der Informations-Felder der GPS-Punkte

4.3.11 Konfiguration des MONILOG® EnDal smart
Um ein Gerét zu konfigurieren, nutzen Sie den Reiter , Konfiguration” und passen Sie die Parameter

dem bevorstehenden Transport an. Durch Klicken der Schaltfléche ,Konfiguration tbertragen”
werden alle Parameter an das MONILOG® EnDal smart iibertragen.

Andern der Geratebezeichnung

Die Geratebezeichnung des Gerétes kann im Eingabefeld ,Gerétebezeichnung” gedéindert werden
(siehe Abbildung 32). Maximal stehen dafir 16 Zeichen zur Verfiigung.

Konfiguration |Synd'1mnwerte | Stol Auswertung

Allgemeine Einstellungen

Geratebezeichnuna:

Synchronintervall: 0 = hi10 & mn @
Aufzeichnungsstart: laufend
Aufzeichnunagsstopp: unbegrenzt

Abbildung 32: Andern der Gerétebezeichnung / Aufzeichnungszeitraum
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Aufzeichnungszeitraum einstellen:

Der gewiinschte Aufzeichnungszeitraum fir das Gerat kann ebenfalls vom Nutzer eingestellt
werden (siehe Abbildung 32). Ist ein Aufzeichnungszeitraum definiert, beginnt die
Messwertaufzeichnung zum Startzeitpunkt. Mit Uberschreiten des Stoppzeitpunktes wird die
Messwertaufzeichnung beendet. Werden die Eingabefelder nicht leer gelassen, lauft die
Messaufzeichnung solange das Gerét eingeschaltet ist.

Die Eingabe von Start- und Stoppzeit erfolgt in Ortszeit im Datumsformat:
dd.mm.yyyy hh:mm:ss
(Tag.Monat.Jahr Stunde:Minute:Sekunde)

Einstellen der Geriitezeit

Die Gerdtezeit kann durch einen Klick auf das Uhr-Symbol im Programmreiter , Konfiguration”
(siehe Abbildung 33) eingestellt werden. Die Synchronisierung erfolgt dabei anhand der Systemzeit
lhres PCs.

Die Anzeige aller Zeitangaben erfolgt im PC-Programm entsprechend der Zeitzoneneinstellung lhres
PCs. Intern arbeitet das Gerat mit der koordinierten Weltzeit (UTC). Somit ist immer eine klare

Zuordnung der Ereignisse mit einem Zeitpunkt méglich.

EnDal smart ™ | Log
Status | Konfiguration | Synchronwerte | Stof Auswertung | Erfassungszeitréume |
Allgemeine Einstellungen Stofiaktivierung / Stofiregistrierschwellen Passwort Konfiguration
Gerétebezeichnung: Stofbetrag x,y,z: 1 1 1g ()]
_ = - ﬁ Passwort: -
Synchronintervall: 0 Fhiwo Fmn @ Stofistrke: aus mfs
— StoBdauer: 10 ms (50,0 Hz) Passwort
Aufzeichnungsstart: laufend - 1000 - :
= z MNeues Passwort
Aufzeichnungsstopp: unbegrenzt M
— Passwort bestatigen
Restlaufzeit: 454d @ Alarmaktivierung |/ Alarmschwellen
Stofial . aus aus s Sicherheitsstufe:
GPS-Aufzeichnung aktivieren fiir: alarm X,¥sz: g [ElEnschalten
" Temperatur T : ok
[¥] Tracking-Intervall: 1 % ho % min : T [ Ausschalten
- Temperatur | : °C
[ synchrondaten: 0h 10 min [ konfiguration
[7] stoBereignisse: ereignisbezogen Feuchte T': S [ Daten auslesen
[ Alarmereignisse: ereignisbezogen Feuchte | : %
B . - S
pe— Meigung: [ Ereignis () [ Kurve [ () Gerat ausschalten
Druck T : mbar
Druck | : mbar
Konfiguration
l E Konfiguration Gbertragen ] l H Konfigurationsdatei speichern l [_-§q Konfigurationsdatei laden
’ ' Speicher léschen ] ’ I;‘E;D Meue Batterie einsetzen ’ 6) Zeitsynchronisation

Abbildung 33: Einstellen der Gerétezeit
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Waéhrend des Betriebes wird die Gerdatezeit stets per GPS synchronisiert, wenn die GPS-
Positionsbestimmung durch die Synchronaufzeichnung oder durch das Eintreten von Ereignissen des

Gerdtes durchgefihrt wird.

Konfiguration der Messparameter

EnDal smart ™ | Log

Status | Konfiguration |Synchronwerhe St Auswertung Erfassungszeih'éume|

Allgemeine Einstellungen

Geratebezeichnung:

synchronintervall: 0 Fhw Fmn @
Aufzeichnungsstart: laufend
Aufzeichnungsstopp: unbegrenzt

Restlaufzeit: 454d @

GPS-Aufzeichnung aktivieren fir:
[}
®ho

Tracking-Interval E 1
[ synchrondaten: 0h 10 min
[ stofereignisse: ereignisbezogen

[ Alarmereignisse:

% min

ereignisbezogen

MNotiz

Konfiguration

Stofaktivierung / Stobregistrierschwellen

Stofibetrag x,v,z: 1
Stofistarke: aus
Stofidauer: 10
Stoffilter: 1000 -

Alarmaktivierung [ Alarmschwellen
Stolalarm x,y,z:
Temperatur T :
Temperatur J. :
Feuchte T :
Feuchte | :
Meigung:
Druck T :
Druck | :

::5 (50,0 —

Hz

aus g
<E

<
%

%

= [ Ereignis (-)

mbar

[T kurve

mbar

H Konfigurationsdatei speid"lern@ l [_-§q Konfigurationsdatei IadejE‘I

l E Konfiguration Gbertragen 5 l
|
[ '-, Speicher ldschen 6 [

Ifi;l Meue Batterie einsetzen ] [

6) Zeitsynchronisation ]

Passwort Konfiguration

Passwort: -

‘ Passwort ‘

Neues Passwort

Passwort bestatigen

Sicherheitsstufe:
[ Einschalten

[T Ausschalten
[~ Konfiguration
[ Daten auslesen

[ () Gerit ausschalten

Abbildung 34: Messdaten-Konfigurationsbereich EnDal smart

1) Synchronintervall:

2) Textfeld:

Zeit zwischen der synchronen (kontinuierlichen)

Aufzeichnung von Messdaten (Temperatur, Feuchte,
Druck, Neigung und GPS)

Im Gerat gespeicherter Text zum Transport

(z.B. Auftragsnummer, Ziel, Kunde, Lieferant,

Eigentimer)

3) Konfiguration fir Stomessung:

Das gesetzte Hikchen aktiviert die StoBmessung.

Mindestens eine Schwelle x oder y oder z und Stof3starke und Stof3dauer missen zur

Aufzeichnung von StoBen uberschritten sein, siche auch @ Button.

Stof3filter ist ein Echtzeit-Signalfilter fir die obere Grenzfrequenz.

Zur Erklarung der Parameter siehe auch Abschnitt 4.3.3 und 4.3.9.

4)

Konfiguration fir Alarm-Schwellen sowie Aktivierung der Messkandle mit Hakchen.

Bei Neigungsmessung kann zusétzlich zum Winkelgrenzwert noch die Kurven-

Aufzeichnung aktiviert werden.
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5) Konfiguration Gbertragen: Sendet alle aktuell vorgenommenen Einstellungen
an das Geréat

6) Speicher I8schen: Léscht alle Daten im Speicher des Gerdts

7) Passwort konfigurieren: Ermoglicht die Anderung, die Konfiguration und das
Zuriicksetzen des Gerate-Passwortes, sowie ein
Ausschalten des Gerétes via Software

8) GPS Einstellungen: zur Aktivierung der GPS-Funktionen siehe auch
Abschnitt 4.3.10

9) Konfigurationsdatei speichern  Speichert die aktuellen Einstellungen als cfg-Datei

10) Konfigurationsdatei laden Offnet fertige Messprofile entsprechend der

Anwendung als cfg-Datei

Hinweis:
Die Bedeutung der einzelnen Einstellungsfelder entnehmen
Sie bitte der Beschreibung unter Kapitel 4.3.3 , Status und Schwellen”.

Anderung des Synchronintervalls & Einstellen von Alarmereignissen:

Das Einstellen des Synchronintervalls erfolgt mithilfe der Auswahlfelder (Abbildung 34, Nr. 1)
,Synchronintervall” (in Stunden + Minuten).

Die Eingabefelder Abbildung 34 Nr. 3 und 4 erméglichen die Parametrisierung der
Alarmereignisse. Anhand der eingestellten Schwellwerte (zum Teil untere und obere Schwellwerte
einstellbar) werden Alarmereignisse gespeichert, wenn wahrend der Messfahrt die Uberschreitung
bzw. Unferschreitung der Schwellwerte detektiert wird. Ein gesetztes Hakchen vor den
Eingabefeldern aktiviert die Erzeugung der Alarmereignisse. Soll der untere Grenzwert fir
Temperatur, Feuchte, Druck nicht genutzt werden, dann muss dieser auf null stehen. Sind
Alarmereignisse aufgetreten, wird dies bei der Betatigung der statusTaste Uber die alarm-LED
angezeigt.

Nach einer Verbindung des Gerétes mit dem Computer Gber USB wird ein neuer
Erfassungszeitraum angelegt und die LED-Alarmanzeige zuriickgesetzt.

Die Einstellungen werden durch einen Klick aut , Konfiguration dbertragen’ (Abbildung 34,
Nr. 5) an das Gerdt ibertragen.

Die Funktion ,Speicher l6schen” (siche Abbildung 34, Nr. 6) léscht alle im EnDal smart
befindlichen Daten.
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Achtung!
Stellen Sie sicher, dass Sie die Daten vor dem Léschen vollsténdig ausgelesen und als

*.esm-Datei abgespeichert haben! Geléschte Daten kénnen nicht wiederhergestellt werden!

Passwort konfigurieren:

Es besteht die Méglichkeit das MONILOG® EnDal smart mit einem Passwort zu schitzen
(Abbildung 34, Nr. 7). Uber dieses Passwort kénnen verschiedene Bedienungen des Gerdtes
geschitzt werden. Ist ein Passwort eingestellt, hat der Benutzer, welcher das Passwort nicht kennt
nur die nicht eingeschrankten Rechte.

Es bestehen die folgenden Passwortstufen:
e Einschalten des Gerates passwortgeschitzt
e Ausschalten des Gerétes passwortgeschiitzt
e Konfiguration passwortgeschitzt

e Daten auslesen passwortgeschitzt

Das Passwort darf bis zu 8 Ziffern enthalten. Durch einen Klick auf das grine Hakchen wird das

neue Passwort Gbertragen.

Hinweis:
Um ein Passwort wieder zu entfernen, lassen Sie das Feld , Neues Passwort” einfach frei.

Passwort Konfiguration

Passwort

Passwort ‘

Sicherheitsstufe:

[ | Einschalten
Ausschalten
Konfiguration
D Daten auslesen

[ (1) Gerit ausschalten ]

Abbildung 35: Passwort erstellen/éndern

Passwort Konfiguration

Passwort: eees

Passwort bestatigen

-

Sicherheitsstufe:

[ | Einschalten

D Ausschalten

[ | Konfiguration
D Daten auslesen

[ (1) Gerit ausschalten ]

Abbildung 36: Passwort deaktivieren
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e Passwort:

e Neues Passwort:

o Passwort bestatigen:

e Einschalten:

e Ausschalten:

e Konfiguration:

e Daten auslesen:

Eingabe des bestehenden Passworts oder eines Master-Passworts
Geben Sie hier das gewiinschte neue Passwort ein
Geben Sie das neue Passwort zur Bestétigung erneut ein

Bei aktiviertem Feld und Passwort ist zum Einschalten des Gerdétes
die Software erforderlich. Zum Einschalten muss die Einschalt-Taste
>2s gedrickt werden bis die LED’s leuchten, dann innerhalb
von 1 Minute die USB-Verbindung hergestellt und das Passwort
eingegeben werden.

Bei aktiviertem Feld und Passwort ist das Ausschalten des Gerates

nur dber den Button | O Gewtausshaen | méglich.  Das
Passwort wird dazu abgefragt (Abbildung 37).

Bei aktiviertem Feld und Passwort sind Anderungen an der

Konfiguration und Speicher l&schen nur nach Passeingabe méglich
(Abbildung 37).

Bei aktivietem Feld und Passwort wird beim Herstellen der
USB-Verbindung das Passwort abgefragt (Abbildung 37).

£ Passworteingabe ﬁ

Geratepasswort:

| ok | Abbrechen |

Abbildung 37: USB-Verbindung, Konfiguration oder Ein/Ausschalten entsperren

-47 -



moniLogG, Endel smar PC-SOFTWARE — MONILOG® ANALYZER

4.3.12 Serviceinformationen zum Gerat

Uber den Menipunkt ,Einstellungen - Servicemeni” erhalten Sie zusatzliche Informationen zum

Gerdat, die fir Supportanfragen benétigt werden.

i -
£ Servicemenii e [ = =] ﬂh,l
EnDal smart “201710131" - 201710131
Inbetriebnahme: 01.03.2019 09:23:54
Betriebsstunden: 3085h
Hardwareversion: 1.1
Firmwareversion: 1.2
Firmwarezeitpunkt: 27.11.2018 11:39:48
Bootloaderversion: 1.05
Bootoaderzeitpunkt: 27.11.2018 11:30:53
]
’ 4 Werkseinstellungen wiederherstellen ]
’ @ Passwort entsperren ]
e

Abbildung 38: Servicemeni

Bei Verlust des Passworls klicken Sie auf den Button ,Passwort entsperren”. Es 6ffnet sich |hr
Standard-Email-Programm mit einer vorbereiteten Email und einem gerétespezifischen Schlissel an
die Adresse support@monilog.de. Sie erhalten innerhalb kurzer Zeit ein zeitlich begrenztes Master-
Passwort. Sie missen dieses Passwort bei Abfrage oder in das Feld ,Passwort” eintragen und

kénnen dann ein neues Passwort fir das Gerét wie oben beschrieben vergeben.

Bei Klick auf ,Werkseinstellungen wiederherstellen” wird das Gerdt auf Standard-

Konfigurationsparameter gesetzt.

- 48 -


mailto:support@monilog.de

moniLogG, Erool smar FIRMWARE-UPDATE

5. FIRMWARE-UPDATE

5.1 VORBEREITUNG

Durch ein Firmware-Update kann ein MONILOG® EnDal smart ein aktualisiertes Anwendungs-
programm erhalten, falls diese Update-Datei vom Hersteller zur Verfigung gestellt wird.

Vor dem Firmware-Update sind folgende Punkte zu beachten:

e Die Aktivierung des Update-Modus kann nur erfolgen, wenn das MONILOG® EnDal smart
ausgeschaltet ist. Falls Ihr Gerét noch eingeschaltet sein sollte, schalten Sie es bitte aus.

e Halten Sie das mitgelieferte Mini-USB-Kabel bereit und stecken Sie das eine Ende des Kabels
zur Vorbereitung an einen freien USB-Port Ihres Computers. Stecken Sie das USB-Kabel noch
nicht an das MONILOG® Gerat an!

o Stellen Sie sicher, dass auf lhrem Computer keine MONILOG®-PC-Programme mehr

ausgefihrt werden.

Hinweis:

Sichern Sie vor dem Firmware-Update alle Mess-, Diagnose- und Konfigurationsdaten lhres
Gerdates um einem eventuellen Datenverlust vorzubeugen. Der Speicher wird auf
Werkseinstellung zuriickgesetzt.

Schliefen Sie im ausgeschaltetem Zustand des Gerdtes das USB-Kabel an und halten Sie die
Ein/AusTaste solange gedriickt (~5 Sekunden, griine activelED leuchtet), bis die rote alarm-LED
anféngt zu Blinken. Der Update-Modus ist nun aktiv. Dieser bleibt nur aktiv, solange das USB-Kabel
angeschlossen ist. Wenn die Ein/Aus-Taste vor dem Erkennen des Update-Modus losgelassen wird,

startet das Gerat den normalen Betriebsmodus.

Fahren Sie nun mit den Anweisungen gemdf3 Kapitel 5.2 ,Update durchfihren” fort.
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5.2 UPDATE DURCHFUHREN

Nachdem Sie lhr MONILOG® Gerat im Update-Modus gestartet haben, starten Sie nun die PC-
Software. Die PC-Software erkennt automatisch das im Update-Modus befindliche MONILOG®
Gerat und &ffnet ein Fenster zur Auswahl eines ,Encrypted Hex Files”.

Nach Auswahl der Update Datei beginnt der Ladevorgang der nicht unterbrochen werden darf.

2 Nt 106 Avter 100 o o
Datei Anzeige Einstellungen Info
+ 8 E ‘ - | = 34% | Bootioader =]

Abbildung 39: Firmware Update

Zeigt der Fortschrittsbalken 100% an, so erscheint die Meldung zum erfolgreichen Abschluss der
Ubertragung.

B Die neue Firmware wurde erfolgreich hochgeladen.
Das Gerat wird sich jetzt ausschalten - starten Sie es ggf. neu.

Abbildung 40: Abschluss des Update-Vorgangs

Jetzt muss die USB-Verbindung getrennt werden. Dabei erlischt die bis hier aktive LED am Gerét.
Es muss danach neu eingeschaltet werden.

Sollte der Update-Vorgang fehlschlagen wird eine entsprechende Fehlermeldung angezeigt. Das
MONILOG® Gerit schaltet sich selbststéindig ab. Aufgrund des Update-Abbruches konnte die
Gerate-Firmware nicht vollstandig installiert werden. Das Gerét ist somit unter Umsténden nicht
mehr im normalen Betriebsmodus einschaltbar. Bitte wiederholen Sie den Update-Vorgang, geméf3
den Anweisungen des gesamten Kapitels 5 , Firmware-Update”.
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6. GARANTIEURKUNDE

MONILOG® EnDal smart

Fir das oben bezeichnete Gerét leisten wir gegen Vorlage dieser Garantieurkunde eine Garantie
von 12 Monaten ab Auslieferdatum.

Innerhalb dieser 12 Monate haben wir im Falle von Méngeln zundchst das Recht auf Nacherfillung,
nach unserer Wahl Méngelbeseitigung oder Nachlieferung. Falls und erst wenn die Nacherfillung
fehlschlagen sollte, nehmen wir das Gerat zurick und erstatten den Kaufpreis. Weitere
Gewabhrleistungsrechte sind ausgeschlossen.

Diese Garantie schlieBt samtliche Fehler ein, die auf Grund von technischen Defekten an Einzelteilen

oder Baugruppen eine einwandfreie Funktion des Gerétes beeintréchtigen.
Batterien und Akkumulatoren unterliegen als Verbrauchsmaterial nicht dieser Garantie.

Die Garantie wird nur anerkannt, wenn das Gerdt ordnungsgeméf3 seinem Verwendungszweck

entsprechend genutzt wurde.

Reparaturversuche oder Eingriffe des Garantienehmers bzw. Dritter schlieBen Garantieanspriiche
aus. Mechanische Beschadigungen, die auf Uberlastung zuriickzufihren sind, schlieBen

Garantieanspriiche ebenfalls aus.

Uber Reparaturanteile, die nicht unter den Garantieanspruch fallen, benachrichtigen wir den
Garantienehmer umgehend.

Die Einsendung des Gerédtes mit der Garantieurkunde gilt immer als Auftrag zur Behebung
samtlicher Schaden.

Der Garantienehmer kann Teilleistungen ausschlieBen.

Bei einer Funktionsstérung ist stets die Seriennummer des Gerétes anzugeben. Diese kann auf dem
Typenschild abgelesen oder mit der Konfigurationssoftware ausgelesen werden.

SMT ELEKTRONIK GmbH Telefon: +49 351 266 13 888
An der Prief3nitzauve 22 E-Mail: info@smt-elektronik.de
01328 Dresden Support:  support@monilog.de
GERMANY

Copyright

Die Software ist urheberrechtlich geschiitzt. Kopien (mit Ausnahme von Sicherungskopien) dirfen
nur nach ausdriicklicher Genehmigung durch SMT ELEKTRONIK erstellt werden.
Google und Google Earth sind Marken des Google-Unternehmens.
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